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FUNKTIONSPRINZIP

Das System Uberwacht das
Verkehrsgeschehen hinter und
neben dem Fahrzeug mithilfe
der Radarsensoren. Wird das
Fahrzeug lberholt oder befindet
sich ein Fahrzeug bei einem
Spurwechsel im ,toten Winkel“
wird der Fahrer optisch oder
akustisch gewarnt. Die akus-
tische Warnung wird durch Beta-
tigung des Blinkers aktiviert.

(EN) FUNCTIONAL PRINCIPLE

The system uses radar sensors
to monitor the traffic behind

and alongside the vehicle. If the
vehicle is overtaken or if another
vehicle when changing lanes
becomes positioned in the "blind
spot", the driver is warned visu-
ally or acoustically. The acoustic
warning is activated as soon as
the direction indicator is used.

Blind spot

Mirror vision

Micro wave radar

Mirror vision

Blind spot




® PRINCIPE DE
FONCTIONNEMENT

Le systéme surveille la circula-
tion a l'arriere et sur les cotés
du véhicule via les capteurs
radar. Si le véhicule effectue un
dépassement ou s'il se trouve
dans "l'angle mort" lors d'un
changement de voie, le con-
ducteur est averti par un signal
optique ou acoustique. Le bip
d'avertissement acoustique est
activé a la mise du feu clignotant.

(NL) WERKINGSPRINCIPE

Het systeem bewaakt het ver-
keer achter en naast het voertuig
met behulp van de radarsen-
soren. Als het voertuig wordt
ingehaald of zich bij het wisselen
van rijstrook een voertuig in de
‘dode hoek' bevindt, wordt de
bestuurder optisch of akoestisch
gewaarschuwd. De akoestische
waarschuwing wordt geactiveerd
door het bedienen van het knip-
perlicht.

PRINCIPIO DI
FUNZIONAMENTO

Il sistema monitora l'andamento
del traffico dietro e accanto al
veicolo con l'ausilio di sen-

sori radar. Il conducente viene
informato con un segnale ottico
0 acustico, se il veicolo viene su-
perato o un altro veicolo si trova
nell™angolo morto" durante

un cambio di corsia. Il segnale
acustico viene attivato quando si
aziona l'indicatore di direzione.

@ PRINCIiPIO DE
FUNCIONAMENTO

0 sistema monitoriza o trafego
atras e ao lado do veiculo com

o auxilio dos sensores de radar.
Se o veiculo for ultrapassado ou
se, durante a mudanca da faixa
de rodagem, um veiculo estiver
no "angulo morto", o condu-
tor é alertado visualmente ou
acusticamente. O aviso acustico
¢ ativado com o acionamento do
pisca.

PRINCIPIO DE
FUNCIONAMIENTO

El sistema supervisa el estado
del trafico detras y a los lados del
vehiculo mediante los sensores
de radar. Cuando el vehiculo es
rebasado o si otro vehiculo se
encuentra en el "angulo muerto”
al cambiar de carril, el conductor
recibira una advertencia visual y
acustica. La advertencia acustica
se activa accionando la luz inter-
mitente.

NPUHLMN BEACTBUA

CucteMa KoHTponupyeT
LLOPOMHYI0 CUTYaLIMIO C3aau

1 c6oKRy OT aBTOMOOMNA C
MOMOLLbI0 PAANONOKALMOHHBIX
JatuvKoB. Ecriv aBToMo6Ub
00roHsieT Apyroe TpaHcrnopTHoe
CPeACTBO, UriN eCv Npu CMeHe
Mosochl ABVMKEHUA OH HaXoAWUTCA
B «MEPTBOW 30He», TO BOAWTESb
nosy4aeT BU3YasibHbIN UK
3BYKOBOW CUrHasn. 3ByKoBoe
npenynpeaeHue akTMBMpyeTcs
rnpu cpabaTtbiBaHUM yKasaTens
roBopoTa.



CALISMA PRENSIBI

Sistemn, radar sensorleri

yardimi ile aracin arkasindaki

ve yanindaki trafigi izler. Arag
sollamasi yapilirken veya serit
degistirilirken "kér noktada" bir
arag varsa, sirlci optik veya
akustik olarak ikaz edilir. Akustik
ikaz, sinyal lambasinin devreye
alinmasiyla etkinlestirilir.

® PRINCIPIUL DE
FUNCTIONARE

Sistemul monitorizeaza scena
de trafic din spatele si lateralul
vehiculului cu ajutorul senzorilor
radar. In cazul in care vehiculul
este depasit sau dacd un vehicul
se afld in ,unghiul mort” in
timpul schimbarii benzii de
circulatie, soferul este avertizat
vizual si acustic. Avertiza-

rea acustica se activeaza prin
actionarea semnalizarii.

ZASADA DZIALANIA

System monitoruje sytuacje za
pojazdem i obok pojazdu przy
uzyciu czujnikéw radarowych.
Jezeli pojazd jest wyprzedzany
lub inny pojazd znajduje sie w
"martwym polu" podczas zmiany
pasa, to kierowca jest ostrzeg-
any wizualnie lub dzwigkowo.
Ostrzezenie akustyczne wtacza
sie po uruchomieniu kierunk-
owskazu.

(CS) PRINCIP FUNGOVANI

Systém sleduje dopravni situaci
za vozidlem a vedle néj pomoci
radarovych senzor(. Kdyz je

vliz predjiZdén jinym vozidlem
nebo se jiné vozidlo nachazi pri
prejizdéni mezi pruhy v jeho ,sle-
pém uhlu®, systém na to fidice
opticky a akusticky upozorni.
Akusticka vystraha se aktivuje
zapnutim smérovych svétel.
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HAFTUNGSAUSSCHLUSS

Montagehinweis!

Die Montage sollte nur von geschultem
Fachpersonal durchgefiihrt werden.
Vor der Erstinbetriebnahme ist eine
Kalibrierung des Systems durch-
zufiihren.

Bitte beachten Sie bei der Instal-
lation die Sicherheitshinweise und
Montageanweisungen der jeweiligen
System- oder Fahrzeughersteller
und die landesspezifischen gesetzli-
chen Bestimmungen!

UnsachgemaB durchgefiihrte
Montagearbeiten kénnen zum Sys-
temausfall und zu Personenschaden
fahren.

Haftungsausschluss

Die Verantwortung beim Mangvri-
eren liegt ausschlieBlich beim Fahrer!
Der elektronische Totwinkelassistent
ist ein Fahrerassistenzsystem und
kann die Aufmerksamkeit des Fahr-
ers nicht ersetzen.

Fir Schaden die durch unsach-
gemaBe Handhabung, einen
Fehlerhaften Einbau oder Defekt des
Produkts verursacht wurden iibern-
immt HELLA keinerlei Haftung.

(EN) DISCLAIMER

Installation instructions!
Installation should only be carried
out by trained, qualified personnel.
Before the first start-up, calibration
of the system is to be carried out.
During installation, please observe
the safety and mounting instruc-
tions provided by the system or
vehicle manufacturer in question and
also any country-specific, statutory
stipulations.

Incorrect mounting/installation may
lead to system failure and serious
personal injury.

Disclaimer

Drivers bear sole responsibility dur-
ing manoeuvering!

The electronic blind spot assistant
is a driver assistance system, which
cannot replace the due care and at-
tention of the driver.

HELLA shall not assume any liability
for damage caused by improper
handling, incorrect installation or
product defects.

REMARQUE

Consigne de montage !

Le montage doit &tre confié exclu-
sivement a des techniciens qualifiés.
Avant la premiére mise en service,
effectuer un étalonnage du systéme.
Pour l'installation, veuillez respecter
les consignes de sécurité et instruc-
tions de montage spécifiques du
fabricant du systéme ou du construc-
teur du véhicule tout en respectant
les dispositions légales en vigueur au
niveau national.

Des travaux de montage inap-
propriés peuvent conduire a la
défaillance du systeme et a des dom-
mages corporels.

Exclusion de responsabilité

Le conducteur est seul responsable
lors des opérations de manceuvre !
L'assistant d'angle mort est un sys-
téme d'aide a la conduite et ne peut
se substituer a l'attention entiére du
conducteur.

HELLA décline toute responsabilité
pour les dommages résultant d'une
intervention inappropriée, d'une in-
stallation défectueuse ou d'un défaut
du produit.



@ NOTA

Istruzioni di montaggio

Il montaggio dovrebbe essere es-
eguito solo da personale qualificato.
Il sistema deve essere calibrato
prima di essere messo in funzione la
prima volta.

Durante l'installazione si raccoman-
da di rispettare le avvertenze di
sicurezza e le istruzioni di montaggio
fornite dal costruttore del sistema o
del veicolo e le disposizioni legali in
vigore nel relativo paese.

Eventuali lavori di montaggio
eseguiti in modo improprio possono
causare guasti al sistema o gravi
lesioni alle persone.

Esclusione di responsabilita

Il conducente ¢ il solo responsabile
delle manovre eseguite!

Il sistema elettronico di monitorag-
gio dell'angolo morto & un sistema
di assistenza alla guida, ma non puo
sostituire ['attenzione del condu-
cente.

HELLA non si assume alcuna re-
sponsabilita per danni derivanti da un
utilizzo improprio, un'installazione
errata o un difetto del prodotto.

@ NOTA

Indicacion para el montaje

El montaje solo puede ser realizado
por personal cualificado.

Es necesario calibrar el sistema
antes de la primera puesta en fun-
cionamiento.

jAl realizar la instalacion, tenga en
cuenta las indicaciones de seguridad
y las instrucciones de montaje del
fabricante del vehiculo y del sistema,
asi como las normas legales especi-
ficas del pais!

Los trabajos de montaje realiza-
dos de forma incorrecta pueden
provocar un fallo del sistema y dafios
personales.

Exencion de responsabilidad
iToda responsabilidad al maniobrar
recae sobre el conductor!

El asistente electrénico de angulo
muerto es un sistema de asistencia
a la conduccion y no significa que el
conductor pueda dejar de prestar
atencion.

iHELLA no asume ninguna responsa-
bilidad en caso de dafios provocados
por un uso inadecuado, un montaje
incorrecto o un defecto del producto!

QND) AANWLIZING

Aanwijzing voor de montage!

De montage mag alleen worden
uitgevoerd door geschoolde vak-
mensen.

Voordat het systeem in gebruik
wordt genomen, moet het worden
gekalibreerd.

Neem bij de installatie de veiligheids-
voorschriften en montage-instructies
van de betreffende systeem- of vo-
ertuigfabrikant en de landspecifieke
wettelijke bepalingen in acht!
Verkeerd uitgevoerde montagewerk-
zaamheden kunnen systeemuitval en
persoonlijk letsel tot gevolg hebben.
Disclaimer

De verantwoordelijkheid bij het
manoeuvreren berust uitsluitend bij
de bestuurder!

De elektronische dodehoekassistent
is een bestuurdersassistentiesys-
teem en kan de aandacht van de
bestuurder niet vervangen.

HELLA aanvaardt geen enkele
aansprakelijkheid voor schade die
wordt veroorzaakt door een verkeerd
gebruik, een verkeerde inbouw of
een defect van het product.
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AVISO

Aviso de montagem!

A montagem apenas deve ser
efetuada por técnicos qualificados e
devidamente especializados.

Antes da primeira colocagdo em
funcionamento é necessario calibrar
o0 sistema.

Ter atencdo aos avisos de seguranga
e de montagem dos respetivos fab-
ricantes de sistemas e automoveis

e respeitar a legislacdo local em
vigor, durante todos os trabalhos de
instalacdo.

Trabalhos de montagem mal ex-
ecutados podem provocar avarias no
sistema e danos pessoais.

Exclusdo de responsabilidades
As manobras com o veiculo sdo

da exclusiva responsabilidade do
condutor!

0 assistente de dngulo morto
eletronico é um sistema de as-
sisténcia para o condutor e ndo pode
substituir a atencdo do condutor.

A HELLA néo se responsabiliza por
quaisquer danos que sejam resul-
tado de uma utilizacdo e montagem
incorretas ou de um defeito do
produto.

YKA3AHUE

YKasaHue no MOHTaXKy

MoHTa [OMHKHbI OCYLLECTBIATL
TOMBKO OMbITHbIE CELMANTUCTbI.
MNepen nepBMYHbLIM BBOLOM B
3KCN/yaTaumio HeobxoanMMo
BbINO/IHUTH KanIMbPOBKY CUCTEMbI.
[Mpw BbINOMHEHUW MOHTaXKa
cobiofanTe ykasaHuaA Mo TexHUKe
6e30MacHOCTU 1 UHCTPYKLMM MO
MOHTaKy COOTBETCTBYIOLLIErO
Npov3BOOUTENA CUCTEMBI U
aBTOMOOMUIA, @ TaKMKe HOpMbl
[OeNCTBYIOLLEro 3aKoHo4aTeNbCcTBa
COOTBETCTBYIOLLEN CTpaHbI!
HeHapgnerkalmm obpasom
BbIMOSIHEHHbIE MOHTaHble
paboThbl MOTYT NPUBECTM K BbiXogdy
CUCTEMbI U3 CTPOS U TESIECHBIM
MOBperOEeHNSAM.

WUcKnioueHne oTBETCTBEHHOCTU
OTBETCTBEHHOCTb 3 MaHEBPUPOBaHUe
HeceT UCKMIoYMTENbHO BoauTeNb!
IneKTPOHHasA cucTeMa KoHTPONA
«MepTBbIX 30H» AB/AETCA CUCTEMOW
MOMOLLM BOAUTESTIO U He MOMKET
3aMeHWUTb BHUMaTeIbHOCTb CaMoro
BOAUTENA.

Komnanua HELLA He HeceT
HMKaKOM OTBETCTBEHHOCTYU 3a
yLiep6, MoHeceHHbI BCleacTeune
HeHafeallero obpalleHus,
HemnpaBWIbHOIO MOHTaXa Unn

HencnpaBHOCTU U3eNTNA.

NOT

Montaj uyarisi!

Montaj islemi, sadece egitimli teknik
personel tarafindan yapilmalidir.

Ik isletime almadan &nce, sistemin
kalibrasyonu gerceklestirilmelidir.
Latfen kurulum sirasinda ilgili sistem
veya arag Ureticisinin gtivenlik
uyarilarini ve tlkeye 6zgl yasal
diizenlemeleri dikkate alin!
Teknigine uygun olmayan sekilde
yapilan montaj calismalari, sistemin
devre disi kalmasina ve yaralanma-
lara yol acabilir.

Yasal sorumluluk siniri

Manevra sirasindaki sorumluluk,
sadece arag suriclsiine aittir!
Elektronik kor nokta asistani,

bir stiriicti destek sistemidir ve
strliciiniin dikkatinin yerini alamaz.
HELLA, amacina uygun olmayan
kullanim, hatali montaj veya uriiniin
arizali olmasindan kaynaklanan
hasarlar konusunda hicbir sorumlu-
luk kabul etmez.
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WSKAZOWKA

Wskazéwka montazowal

Montaz moze wykonywa¢ wytacznie
przeszkolony, wykwalifikowany
personel.

System nalezy skalibrowac przed
pierwszym uruchomieniem.
Podczas instalowania nalezy
przestrzegac zasad bezpieczenstwa
oraz instrukcji montazu producenta
uktadu lub pojazdu, jak rowniez
lokalnych przepiséw prawnych!
Niewtasciwie wykonanie montazu
moze prowadzi¢ do awarii systemu

i obrazen ciata.

Wytaczenie odpowiedzialnosci
Odpowiedzialno$¢ za manewrowanie
spoczywa wytacznie na kierowcy!
Elektroniczny asystent martwego
pola jest systemem wspomagania
kierowcy i nie moze zastapic jego
uwagi.

HELLA nie ponosi zadnej
odpowiedzialnosci za szkody
spowodowane niewtasciwg obstuga,
wadliwg instalacjg lub wada
produktu.

(CS) uPoZORNENI

Upozornéni k montazi!

Montaz by méli provadét jen
zaskoleni odbornici.

PFed prvnim uvedenim do provozu je
nutné provést kalibraci systému.

PFi instalaci dodrZujte bezpe¢nostni
upozornéni a pokyny k montazi od
vyrobce daného systému nebo voz-
idla a takeé specifické pravni predpisy
platné v dané zemi.

Nespravné provedena montaz muze
zapficinit vypadek systému a $kody
na zdravi.

Vyluka ruéeni

Odpovédnost za jizdni manévry nese
vyhradné Fidic!

Elektronicky asistent k hlidani
slepého Uhlu je asistencni systém,
ktery nedokaZe nahradit fidi¢ovu
pozornost.

Spole¢nost HELLA neruci za $kody
zapficinéné nespravnym pouzivanim,
chybnou montazi nebo zavadou na
vyrobku.

INDICATIE

Indicatie de montaj!

Montajul se va efectua numai de
catre personal instruit.

Inainte de prima punere 7n functiune
se va efectua o calibrare a sistemu-
lui.

Va rugam respectati indicatiile

de sigurantd si de montaj ale
producatorului de sistem sau de
vehicule Tn cauza si prevederile
nationale specifice!

Lucrarile de montaj efectuate necon-
form pot duce la defectarea sistemu-
lui si la vatamari ale persoanelor.
Excludere de la garantie

Soferul fsi asuma Tntreaga
raspundere la manevrare!

Asistentul electronic pentru unghiul
mort este un sistem pentru asistarea
soferului si nu poate Tnlocui atentia
soferului.

HELLA nu raspunde pentru daunele
cauzate de manipularea neconforma,
de montarea incorecta sau de un
defect al produsului.
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SPEZIFIKATION

Steuergerat

Betriebsspannung

DC 9-30V (kompatibel mit 12 und 24 Volt Systemen)

Betriebsstrom

<300mA (Sensor und Display)

Betriebstemperatur

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

Lagertemperatur

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

Radarsensor

Frequenzbereich

77~81GHz

Betriebstemperatur

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

Lagertemperatur -40°C~+85°C / -40°F~+185°F
IP Klasse P67
Max. Erfassungsbereich <5m / <16.4ft

Erfassungsgenauigkeit

+5cm / +0.16ft

Montagehdhe

55+10cm / 1.8+0.33ft

Relativer Geschwindigkeitsbereich

>5km/h and <40km/h / >3.1 mile/h and <24.9 mile/h

Display

Frequenz Signalgeber

1.0KHz+0.1KHz

Betriebstemperatur

-20°C~+70°C / -4°F~+158°F

Lagertemperatur

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

Schalldruckpegel

80dB+10dB
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(EN) SPECIFICATIONS

Control unit

Operating voltage

DC 9-30V (Compatibility with 12 & 24 volt system)

Operating current

<300mA (include sensor and display)

Operating temperature

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

Storage temperature

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

Radar sensor

Frequency range

77~81GHz

Operating temperature

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

Storage temperature

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

IP class

IP67

Max. sensing area

<bm / <16.4ft

Sensing accuracy

+5cm / +0.16ft

Installation height

55+10cm / 1.8+0.33ft

Relative speed range

>5km/h and <40km/h / >3.1 mile/h and <24.9 mile/h

Display

Signalling device frequency

1.0KHz+0.1KHz

Operating temperature

-20°C~+70°C / -4°F~+158°F

Storage temperature

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

Sound pressure level

80dB+10dB
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SPECIFICATION

Calculateur

Tension de service

DC 9-30 V (compatible avec des systémes 12 & 24 volts)

Courant de service

<300 mA (capteur et afficheur inclus)

Température de fonctionnement

-40 °C~+85 °C / -40 °F~+185 °F

Température de stockage

-40 °C~+85 °C / -40 °F~+185 °F

Capteur radar

Plage de fréquence

77~81 GHz

Température de fonctionnement

-40 °C~+85 °C/ -40 °F~+185 °F

Température de stockage

-40 °C~+85 °C / -40 °F~+185 °F

Indice IP

IP67

Zone de détection maxi

<5m/<16.4ft

Précision de détection

+5¢cm/ +0.16 ft

Hauteur de montage

55+10 cm / 1.8+0.33 ft

Plage de température relative

>5k m/h et <40 km/h / >3.1 mile/h et <24.9 mile/h

Afficheur

Fréquence émetteur de signaux

1.0 KHz + 0.1KHz

Température de fonctionnement

-20 °C~+70 °C/ -4 °F~+158 °F

Température de stockage

-40 °C~+85 °C/ -40 °F~+185 °F

Niveau de pression acoustique

80dB +10dB
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QT speciFica

Centralina

Tensione di esercizio

DC 9-30V (compatibilita con sistema da 12 e 24 Volt)

Corrente di esercizio

<300mA (sensore e display compresi)

Temperatura di esercizio

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

Temperatura di stoccaggio

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

Sensore radar

Gamma di frequenza

77~81 GHz

Temperatura di esercizio

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

Temperatura di stoccaggio

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

Classe IP

P67

Campo di rilevamento max.

<bm / <16.4ft

Precisione di rilevamento

+5cm / +0.16ft

Altezza di montaggio

55+10cm / 1.8+0.33ft

Intervallo di velocita relativa

>5km/h e <40km/h / >3.1 mile/h e <24.9 mile/h

Display

Frequenza del segnalatore

1.0KHz+0.1KHz

Temperatura di esercizio

-20°C~+70°C / -4°F~+158°F

Temperatura di stoccaggio

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

Livello di pressione acustica

80dB+10dB




(ES) ESPECIFICACION

Unidad de control

Tension de servicio

9-30 V CC (compatibilidad con sistema de 12 y 24 voltios)

Corriente de servicio

<300 mA (incluyendo sensor e indicador)

Temperatura de servicio

-40 °C~+85 °C / -40 °F~+185 °F

Temperatura de almacenamiento

-40 °C~+85 °C / -40 °F~+185 °F

Sensor de radar

Rango de frecuencia

77~81 GHz

Temperatura de servicio

-40 °C~+85 °C/ -40 °F~+185 °F

Temperatura de almacenamiento

-40 °C~+85 °C / -40 °F~+185 °F

Clase IP

IP67

Rango de captacion max.

<s5m/=<16,4ft

Precision de captacion

+5¢cm /0,16 ft

Altura de montaje

55+10cm/1,8+0,33ft

Rango de velocidad relativo

>5 km/h'y < 40km/h />3,1 millas/h y <24,9 millas/h

Indicador

Frecuencia de transmisor de sefial

1,0 KHz £ 0,1 KHz

Temperatura de servicio

-20 °C~+70 °C/ -4 °F~+158 °F

Temperatura de almacenamiento

-40 °C~+85 °C/ -40 °F~+185 °F

Nivel de intensidad acustica

80dB +10dB
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(NL) SPECIFICATIE

Regeleenheid

Bedrijfsspanning

DC 9-30 V (compatibel met 12- & 24-voltsysteem)

Bedrijfsstroom

< 300 mA (inclusief sensor en display)

Bedrijfstemperatuur

-40 °C ~ +85 °C/-40 °F ~ +185 °F

Opslagtemperatuur

-40 °C ~ +85 °C/-40 °F ~ +185 °F

Radarsensor

Frequentiebereik

77 ~ 81 GHz

Bedrijfstemperatuur -40 °C ~ +85 °C/-40 °F ~ +185 °F
Opslagtemperatuur -40 °C ~ +85 °C/-40 °F ~ +185 °F
IP-klasse IP 67

Max. registratiegebied

<5m/< 16.4 ft

Registratienauwkeurigheid

+5cm/+0.16 ft

Montagehoogte

55+ 10cm/1.8 + 0.33 ft

Relatief snelheidsbereik

> 5 km/u en < 40 km/u/> 3.1 mijl/u en <24.9 mijl/u

Display

Frequentie signaalgever

1.0 KHz £ 0.1 KHz

Bedrijfstemperatuur

-20 °C ~ +70 °C/-4 °F ~ +158 °F

Opslagtemperatuur

-40 °C ~ +85 °C/-40 °F ~ +185 °F

Geluidsniveau

80 dB +10dB
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ESPECIFICACAO

Médulo de comando

Tensdo de servico

DC 9-30V (compatibilidade com sistema de 12 & 24 Volts)

Corrente de servico

<300mA (incluindo sensor e display)

Temperatura de servigo

-40 °C~+85 °C / -40 °F~+185 °F

Temperatura de armazenamento

-40 °C~+85 °C / -40 °F~+185 °F

Sensor de radar

Gama de frequéncia

77~81GHz

Temperatura de servico

-40 °C~+85 °C/ -40 °F~+185 °F

Temperatura de armazenamento

-40 °C~+85 °C / -40 °F~+185 °F

Classe IP

IP67

Cobertura efetiva max. do radar

<5m/<16.4ft

Precisdo da cobertura efetiva do radar

+5 cm / +0.16ft

Altura de montagem

55+10 cm / 1.8+0.33 ft

Intervalo de velocidade relativo

>5 km/h e <40 km/h />3.1 milhas/h e <24.9 milhas/h

Display

Frequéncia do transmissor do sinal

1.0KHz+0.1KHz

Temperatura de servico

-20 °C~+70 °C/ -4 °F~+158 °F

Temperatura de armazenamento

-40 °C~+85 °C/ -40 °F~+185 °F

Nivel de pressdo sonora

80dB+10dB
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CMNELUOUKALMA

BnoK ynpaeneHus

Pabouee HanpseHue

9-30 B nocT. ToKa (coBMecTUMOCTb ¢ cuctemont 12 u 24 B)

Pabouuii Tok

<300 MA (BKNIOYan JaTuuKk 1 gucnnen)

Pa6ouas Temnepatypa

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

TeMnepatypa xpaHeHus

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

PaguonoKauuoHHbIA JaTYMK

YacToTHbIM AMana3oH

77~81 Ty

Pa6ouas TeMnepatypa

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

TeMnepaTypa xpaHeHUs

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

CreneHb 3aLLuThbl

P67

Makc. 06nactb o6Hapy*eHua

<5 M/<16,4 dyToB

TouHOCTb 06HapyKeHuUA

+5 cM/20,16 dyTa

MoHTarKHaA BbicoTa

55+10 cm/1,8+0,33 dyTa

[nanasoH oTHoCUTENbHOMN CKopoctn

>5 KM/4 1 <40 KM/Y / >3,1 Munu/y u <24,9 munu/y

Oucnnen

YacToTa curHanbHoro gartyvka

1,0 KMy0,1 Ky,

Pabouan Temneparypa

-20°C~+70°C/ -4°F~+158°F

TeMnepaTypa xpaHeHUs

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

ypOBeHb 3BYKOBOIo AaBneHnA

80 ob 10 ab
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SPESIFIKASYON

Kontrol iinitesi

Calisma voltaji

DC 9-30V (12 ve 24 Volt'luk sistemlerle uyumluluk)

Calisma akimi

<300mA (sensor ve gosterge dahil)

Calisma sicakligi

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

Depolama sicakligi

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

Radar sensérii

Frekans araligi

77~81GHz

Calisma sicakligi

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

Depolama sicakligi

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

IP Sinifi

IP67

Maks. algilama araligi

<bm / <16.4ft

Algilama hassasiyeti

+5cm / +0.16ft

Montaj ylksekligi

55+10cm / 1.8+0.33ft

Bagil hiz araligi

>5km/h ve <40km/h />3.1 mil/h ve <24.9 mil/h

Gosterge

Sinyal verici frekansi

1.0KHz+0.1KHz

Calisma sicakligi

-20°C~+70°C / -4°F~+158°F

Depolama sicakligi

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

Ses basinci seviyesi

80dB+10dB
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SPECYFIKACJA

Sterownik

Napiecie robocze

DC 9-30V (kompatybilnos¢ z systemem 12 i 24 V)

Prad roboczy

<300mA (obejmuje czujnik i wyswietlacz)

Temperatura robocza

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

Temperatura przechowywania

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

Czujnik radarowy

Zakres czestotliwosci

77~81GHz

Temperatura robocza

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

Temperatura przechowywania

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

Stopien ochrony IP

P67

Maks. obszar wykrywania

<5m / <16.4ft

Doktadnos$¢ wykrywania

+5cm / +£0.16ft

Wysoko$¢é montazowa

55+10cm / 1.8+0.33ft

Zakres predkosci wzglednej

>5km/h i <40km/h />3.1 mile/h i <24.9 mile/h

Wyswietlacz

Generator sygnatu czestotliwosci

1.0kHz+0.1kHz

Temperatura robocza

-20°C~+70°C/ -4°F~+158°F

Temperatura przechowywania

-40°C~+85°C / -40°F~+185°F

Poziom ci$nienia akustycznego

80dB+10dB
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(CS) SPECIFIKACE

Ridici jednotka

Provozni napéti

DC 9-30 V (kompatibilita s 12V a 24V systémem)

Provozni proud

< 300 mA (zahrnuje senzor a displej)

Provozni teplota

-40°Caz +85°C

Teplota pfi skladovani

-40°Caz+85°C

Radarovy senzor

Frekvenéni pasmo

77-81 GHz

Provozni teplota

-40 °Caz+85°C

Teplota pri skladovani

-40°Caz+85°C

T¥ida IP IP67

Max. dosah <5m
PFesnost snimani £5cm
Montézni vyska 55 +10 cm

Relativni rozsah rychlosti

>5km/h a < 40 km/h

Displej

Frekvence generatoru signalu

1,0 kHz £0,1 kHz

Provozni teplota

-20°Caz+70°C

Teplota pfi skladovani

-40°Caz+85°C

Hladina akustického tlaku

80 dB +10 dB
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SPECIFICATIE

Unitate de comanda

Tensiune de functionare

DC 9-30V (compatibilitate cu sistem de 12 & 24 volti)

Curent de regim

<300 mA (include senzor si display)

Temperaturd de regim

-40 °C~+85 °C / -40 °F~+185 °F

Temperatura de depozitare

-40 °C~+85 °C / -40 °F~+185 °F

Senzor radar

Gama de frecvente

77~81 GHz

Temperaturd de regim

-40 °C~+85 °C/ -40 °F~+185 °F

Temperatura de depozitare

-40 °C~+85 °C / -40 °F~+185 °F

Clasa IP

IP67

Zona max. de Tnregistrare

<5m/<16,4 ft

Precizie la Tnregistrare

+5¢cm /0,16 ft

Tnaltimea montajului

55+10 cm / 1,8+0,33 ft

Domeniul relativ de viteze

>5 km/h si <40 km/h / >3,1 mile/h si <24,9 mile/h

Display

Frecventa emitatorului de semnal

1,0 KHz+0,1 KHz

Temperaturd de regim

-20 °C~+70 °C/ -4 °F~+158 °F

Temperatura de depozitare

-40 °C~+85 °C/ -40 °F~+185 °F

Nivel de zgomot

80 dB+10 dB




Teslimat kapsami
Zakres dostawy
Rozsah dodavky

Furnitura

Volumen de suministro
Volume de fornecimento
KoMnneKT noctaBku

Leveringsomvang

Lieferumfang

Scope of delivery

Contenu de la livraison
Contenuto della confezione
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Display Beschreibung
Display description
Description afficheur
Descrizione dei display

Descripcién del indicador
Displaybeschrijving
Descricao do display
OnucaHue aucnnen

Gosterge aciklamasi
Opis wyswietlacza
Popis displeje
Descriere display
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Warnsummer

Warning buzzer

Vibreur

Avvisatore acustico
Zumbador de advertencia
Waarschuwingszoemer

Toneinstelltaste
Sound setting button
Touche de réglage du bip

Tasto di regolazione segnale acustico

Tecla de ajuste de tono
Geluidsinsteltoets

Sinal acustico de aviso
MpepynpeaunTenbHbIi 3yMMep
ikaz sinyali
Brzeczyk

Vystrazna zvukova signalizace

Buzer de avertizare

Halterung  Suporte

Holder Kpennenue

Support Tutucu diizenek

Supporto Wspornik
Drzak

Soporte Suport

Houder P

Bot&o de regulagdo do sinal actstico
KHonKa perynunpoBaHua rpoMKocTu

Ses ayar dugmesi

Przycisk ustawienia dzwigku

Tlacitko k nastavovani akustické signalizace
Tasta pentru reglarea sonorului

Warnanzeige

Warning display
Affichage avertissement
Indicatore di allarme
Indicacién de advertencia
Optische waarschuwing
Indicacdo de aviso
MpenynpeautensHan
WHOUKaUMA

ikaz gostergesi
Wskaznik ostrzegawczy
Vystrazny indiktor
Afisaj de avertizare
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DISPLAY BELEUCHTUNG

Es gibt zwei Helligkeitsmodi flr Tag

und Nacht.

» Tag-Betrieb: Hohe Helligkeit
(Standarteinstellung)

« Nacht-Betrieb: Niedrige Helligkeit
(Aktivierung uber Positionslicht)

ILLUMINAZIONE
DEI DISPLAY

Sono disponibili due tipi di lumi-

nosita: diurna e notturna.

« Utilizzo diurno: luminosita elevata
(impostazione standard)

« Utilizzo notturno: luminosita
bassa (attivazione tramite luci di
posizione)

(END DISPLAY LIGHTING

There are two brightness modes for

day and night.

« Daytime operation: high level of
brightness (Standard setting)

« Night time operation: low level of
brightness (Activation via position
light)

ILUMINACION DEL
INDICADOR

Hay dos modos de luminosidad para

el diay la noche.

« Funcionamiento diurno: alta lumi-
nosidad (ajuste estandar)

« Funcionamiento nocturno: baja
luminosidad (activacion mediante
luz de posicién)

ECLAIRAGE AFFICHEUR

Il existe deux modes de luminosité

pour jour et nuit.

« Mode jour : haute luminosité
(réglage par défaut)

« Mode nuit : luminosité diurne
(activation via le feu de position)

(NL) DISPLAYVERLICHTING

Er zijn twee helderheidsmodi: één

voor overdag en één voor in het

donker.

« Dagmodus: grote helderheid
(standaardinstelling)

« Nachtmodus: geringe helderheid
(activering via positielicht)
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@ ILUMINACAO

DO DISPLAY

Existem dois modos de brilho: dia

e noite

» Modo diurno: brilho intenso (ajuste
padrdo)

« Modo noturno: brilho reduzido
(Ativacdo com a luz de presenca)

@ PODSWIETLENIE
WYSWIETLACZA

Istnieja dwa tryby jasnosci dla dnia

i nocy.

« Tryb dzienny: wysoka jasnos¢
(ustawienie domyslne)

« Tryb nocny: niska jasnos¢ (akt-
ywacja przez swiatto pozycyjne)

OCBELLEHWE AUCTINEA

MMeeTca ABa perunMa ApKoCTY os

OHEBHOW M HOYHOM 3KCMyaTaLmu.

 [IHeBHOW peruM aKcryaTaLum:
BbICOKanA APKOCTb (HacTpoiiKa no
YMO/T4aHMIo)

« HouHoM pexmM aKcnnyaTaumm:
HU3KaA APKOCTb (aKTUBaLMA
rocpeacTBOM CTOAHOYHOIO CBETa)

(CS) OSVETLENI DISPLEJE

K dispozici jsou dva reZimy jasu pro

denni a no¢ni provoz.

« Denni rezim: vysoky jas (vychozi
nastaveni)

« Nocni reZim: nizky jas (aktivace
prostrednictvim obrysovych svétel)

® GOSTERGE

AYDINLATMASI

Glnduz ve gece icin iki parlaklik

modu vardir.

e Glindliz modu: Yiksek parlaklik
(standart ayar)

» Gece modu: Diisiik parlaklik

(pozisyon lambasi Uzerinden
etkinlestirme)

ILUMINARE DISPLAY

Exista doua moduri de luminozitate,

pentru zi si noapte.

« Functionare pe timp de zi: lumi-
nozitate ridicata (reglare standard)

« Functionare pe timp de noapte:
luminozitate scazuta (activata prin
lumina de pozitie)
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WARNTON EINSTELLEN

Der Warnton kann durch Betatigung
der Warntontaste abgeschaltet
werden.

1 x,PIEP* = Warnton an

2 x ,PIEP“ = Warnton aus

SETTING THE WARNING
SIGNAL

The warning signal can be switched
off by operating the warning signal
button.

1 x "BEEP" = Warning signal on

2 x "BEEP" = Warning signal off

@ REGLER LE BIP
D'AVERTISSEMENT

Le bip d'avertissement peut étre
désactivé en actionnant la touche du
bip d'avertissement.

1 x "BIP" = bip d'avertissement allumé
2 x "BIP" = bip d'avertissement éteint

REGOLAZIONE DEL
SEGNALE ACUSTICO

E possibile disattivare il segnale

acustico tramite l'apposito tasto.
1 x "BIP = segnale acustico ON

2 x "BIP" = Segnale acustico OFF

AJUSTAR LA SENAL
ACUSTICA DE
ADVERTENCIA

La sefal acustica de advertencia se
puede desactivar accionando la tecla
de sefal acustica de advertencia.

1 x "PIIP" = sefial acustica de advert-
encia activada

2 x "PIIP* = sefial acustica de advert-
encia desactivada

WAARSCHUWINGSSIG-
NAAL INSTELLEN

Het waarschuwingssignaal kan
worden uitgeschakeld door bedien-
ing van de geluidsinsteltoets.

1 x 'PIEP' = waarschuwingssignaal aan
2 x 'PIEP' = waarschuwingssignaal uit

Warnton an

Warning signal on

Bip d'avertissement

allumé

Segnale acustico ON

Sefal acustica de
advertencia activada
Waarschuwingssignaal aan

Warnton aus

Warning signal off

Bip d'avertissement éteint
Segnale acustico OFF

Sefial acustica de advertencia
desactivada
Waarschuwingssignaal uit
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@ AJUSTAR 0 SINAL
ACUSTICO DE AVISO

0 sinal acustico de aviso pode ser
desligado, premindo o bot&o do sinal
acustico de aviso.

1 x "BIP" = sinal acustico de aviso ligado
2 x"BIP"=sinal acustico de aviso desligado

HACTPOMKA
NPEAYNPEAUTENBHOIO
3BYKOBOI0 CUrHAJIA

(RU

MpepynpeaouTentHbIn 3ByKOBOM
CUrHas MOMKHO OTK/IIOYUTb, HaXKaB
KHOMKY NpenyrnpeanTesisHoro
3BYKOBOIO CUrHana.

1 X MUCK = NpeaynpeauTeNbHbIN
3BYKOBOW CUIHaN BKI1.

2 X NWCK = NpeaynpeanTebHbIN
3BYKOBOW CUrHaN BbIKJ.

® iKAZ SESINI
AYARLAMA

ikaz sesi, ikaz sesi diigmesine
basarak kapatilabilir.

1 x "BIP" = Ikaz sesi acik

2 x "BIP" = ikaz sesi kapali

@ USTAWIENIE DZWIEKU
OSTRZEGAWCZEGO

Dzwiek ostrzegawczy mozna
wytaczy¢, naciskajac przycisk
dzwieku ostrzegawczego.

1 x,PIEP"=dzwiek ostrzegawczy wtaczony
2x,PIEP"=d2wiek ostrzegawczy wytaczony

(CS) NASTAVENI

Vystrazny zvukovy signal je
moZné vypnout stisknutim tlacitka
vystrazného zvukového signalu.
1x ,pipnuti* = vystrazny zvukovy
signal zapnuty
2x ,pipnuti* = vystrazny zvukovy
signal vypnuty

@ REGLARE SUNET DE

AVERTIZARE

Sunetul de avertizare poate fi oprit
prin actionarea tastei pentru sunetul
de avertizare.

1 x,,PIUIT" = sunet de avertizare pornit
2 x ,PIUIT* = sunet de avertizare oprit

Sinal acustico de aviso ligado
MpenynpeauTenbHbIi 3ByKOBOW

CUrHan BKI.
ikaz sesi acik

Dzwiek ostrzegawczy wtaczony
Vystrazny zvukovy signal zapnuty
Sunet de avertizare pornit

Sinal acustico de aviso desligado
MpenynpeauTenbHbIi 3ByKOBOIA
CUrHan BbIK/.

ikaz sesi kapall

Uyari sinyali kapali

Dzwiek ostrzegawczy wytaczony
Vystrazny zvukovy signal vypnuty
Sunet de avertizare oprit
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@ SELBSTTEST -
FUNKTION

Der Selbsttest startet sobald die
Ziindung eingeschaltet wird.

Wenn alles in Ordnung ist, leuchten
beide Displays kurz auf.

Problem 1: Ist ein Radarsensor
defekt, leuchtet das Display der be-
treffenden Seite dreimal und danach
dauernd. Die andere Seite blinkt.
Problem 2: Sind beide Radarsen-
soren defekt ertont dreimal das
akustische Signal und die Displays
leuchten.

Warnmeldungen wahrend des Betriebs:

SELF TEST -
FUNCTION

The self test starts as soon as the
ignition is switched on.

If everything is in good working
order, both displays light up briefly.
Problem 1: If a radar sensor is
defective, the display on the side
concerned lights up three times and
then stays on permanently. The other
side flashes.

Problem 2: If both radar sensors
are faulty, the acoustic signal sounds
three times and the displays light up.
Then waming messages during operation:

Problem 1: Ist ein Radarsensor
defekt, leuchtet das Display der
betreffenden Seite dauernd.

Problem 2: Sind beide Radarsen-
soren defekt, leuchten beide Displays
dauernd.

Hinweis!

Wird ein Mangel wahrend des Selbst-
tests festgestellt wird das System
nicht aktiviert!

Bildbeschreibung:
Sensor in Ordnung
Beschéadigter oder defekter Sensor

Problem 1: If one radar sensor is
defective, the display on the side
concerned lights up permanently.
Problem 2: If both radar sensors
are faulty, both displays light up
permanently.

Important!

If a defect is determined during the
self test, then the system will not be
activated.

Description of images:
Sensor OK
Damaged or defective sensor

Der Sensor funktioniert
ordnungsgemal

Sensor is working
properly

Beschadigt oder
Sensor defekt

Damaged or
defective sensor



33

@ AUTO-CONTROLE -
FONCTION

L'auto-contréle démarre dés que le
contact est mis.

Si tout fonctionne correctement, les
deux afficheurs s'allument briévement.
Probléme 1 : si un capteur radar
est défectueux, l'afficheur du coté

en question s'allume trois fois suc-
cessivement puis reste allumé en
permanence. L'autre c6té clignote.
Probléme 2 : Si les deux capteurs
radar sont défectueux, trois bips
sonores retentissent et les afficheurs
s'allument.

Messages d'avertissement pendant le

FUNZIONE
DI AUTODIAGNOSI

L'autodiagnosi si avvia non appena

viene attivata l'accensione.

Se tutto e ok, entrambe i display si

illuminano brevemente.

Problema 1: se un sensore radar &
difettoso, il display del lato interes-
sato lampeggia tre volte e poi resta

illuminato fisso. L'altro lato lampeggia.

Problema 2: se entrambi i sen-
sori radar sono difettosi, un segnale
acustico viene emesso tre volte e i
display sono illuminati.

Segnali d'allarme durante il funzi-
onamento:

fonctionnement:

Probléme 1 : si un capteur radar
est défectueux, l'afficheur du cdté en
question s'allume en permanence.
Probléme 2 : Si les deux capteurs
radar sont défectueux, les deux af-
ficheurs s'allument en permanence.
Remarque !

Si un défaut est constaté pendant
['auto-contrdle, le systéme n'est pas
active.

Description des images
Capteur OK
Capteur endommagé ou défectueux

Problema 1: se il sensore radar &
difettoso, il display del lato interes-
sato e illuminato fisso.

Problema 2: se entrambi i sensori
radar sono difettosi, i due display
sono illuminati fissi.

Notal

Se durante 'autodiagnosi viene
rilevato un difetto, il sistema non
viene attivato!

Descrizione della figura:
Sensore OK
Sensore danneggiato o difettoso

Le capteur
fonctionne

correctement
Le capteur ne

fonctionne pas
correctement

Il sensore
funziona
correttamente

Danneggiato o
sensore difettoso
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AUTO- X
COMPROBACION

La autocomprobacion se inicia en
cuanto se conecta el encendido.

Si todo estd correcto, ambos indica-
dores se iluminan brevemente.
Problema 1: Si un sensor de radar
estd defectuoso, el indicador del
lado afectado parpadea tres veces y
después queda iluminado de forma
permanente. El lado opuesto parpadea.
Problema 2: Si ambos sensores

de radar estuvieran defectuosos, se
emite tres veces la sefial acustica
de advertencia y los indicadores se
iluminan.

Mensajes de advertencia durante el
servicio:

Problema 1: Si un sensor de radar
estd defectuoso, el indicador del
lado afectado se ilumina de forma
permanente.

Problema 2: Si ambos sensores de
radar estuvieran defectuosos, ambos
indicadores se iluminan de forma
permanente.

iNota!

Si se detecta una averia durante la
autocomprobacion, el sistema no se
activa.

Descripcion de las imagenes:
Sensor en buen estado
Sensor dafado o defectuoso

ZELFTEST -
WERKING

De zelftest start zodra het contact
wordt ingeschakeld.

Als alles in orde is, lichten de beide
displays kort op.

Probleem 1: Als er een radarsen-
sor defect is, licht het display aan de
betreffende kant drie keer op en blijft

het daarna ononderbroken oplichten.

Het display aan de andere kant
knippert.

Probleem 2: Als beide radarsensor-
en defect zijn, klinkt het akoestische
signaal drie keer en lichten de
displays op.

Waarschuwingen tijdens het gebruik:

Probleem 1: Als er een radarsen-
sor defect is, licht het display aan de
betreffende kant ononderbroken op.
Probleem 2: Als beide radarsensor-
en defect zijn, lichten beide displays
ononderbroken op.

Aanwijzing!

Als er tijdens de zelftest een defect
wordt gevonden, wordt het systeem
niet geactiveerd!

Beschrijving afbeelding:
Sensor in orde
Sensor beschadigd of defect

El sensor funciona
correctamente

Dafiado o sensor
defectuoso

De sensor werkt goed

Beschadigd of
defecte sensor
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(PT) AuTo-
DIAGNOSTICO

0 autodiagndstico é executado assim
que a ignicao for ligada.

Os dois displays acendem por breves
instantes, se o sistema estiver em
perfeitas condicdes.

Problema 1: se um dos sensores de
radar estiver com defeito, o display
do respetivo lado brilha trés vezes e
depois brilha continuamente. O outro
lado pisca.

Problema 2: se os dois sensores de
radar estiverem com defeito, soa trés
vezes o sinal acustico e os displays
brilham.

Mensagens de aviso durante o
funcionamento:

Problema 1: se um dos sensores de
radar estiver com defeito, o display
do respetivo lado brilha continuamente.
Problema 2: se os dois sensores

de radar estiverem com defeito, soa
trés vezes o sinal acustico e os dois
displays brilham continuamente.
Aviso!

0 sistema ndo é ativado se for
detetado um defeito durante o auto-
diagnostico!

Descricdo da figura:
Sensor OK
Sensor danificado ou com defeito

@ OYHKUUA
CAMOTECTUPOBAHMUA
CaMoTecTvpoBaHye HauMHaeTCA cpasy
Mocsie BRIOYEHWA 3aMuraHus.
Ecnv Bee B nopAgke, To 06a avcnnen
HEeHaf0/ro 3aropaloTCA.
Mpo6nema 1: ecn
PafMONOKaLIMOHHBIN AATUMK
HeucrpaseH, To Aucrien ¢
COOTBETCTBYIOLLIEN CTOPOHbI 3aropaeTcs
TPUMKbI, @ NOTOM HaYMHAET ropeTb
HenpepbIBHO. [pyras cTopoHa MuraerT.
Mpo6neMa 2: ecnv oba
PafMONOKaLMOHHBIX JaTHMKa
HeMCrpaBHbI, 3BYKOBOW CUrHa 3By4UT
TPUMKbI, ¥ 3aropatoTcA OUCTIIEN.
penynpexOeHus Bo Bpems

3KCnyaTaumu:

Mpo6neMa 1: ecn
PafVONOKaLMOHHBIN AaTHUK
HeucrpaBeH, To AVCTeN ¢
COOTBETCTBYIOLLIEV CTOPOHbI FOPUT
HernpepbIBHO.

Mpo6neMa 2: ecnv oba
PafVMONOKaLMOHHbIX JaT4MKa
HeucrnpaBHbl, To 06a Avicries ropAT
HernpepbIBHO.

YKkasaHue!

B criyqae o6HapyeHus HepgocTaTka
BO BPEMSA CaMOTNPOBEPKU CUCTEMA He
aKTvBupyeTcs!

OnucaHue U3o6parkeHus:
[aruvk B nopagxe .
HeucnpaeHbIi unn fedeKrTHbIN faTumK

0 sensor funciona
corretamente

Danificado ou
sensor defeituoso

[atuuk paboTtaet
Haf/1eraLLmM 06pasom

MoBpewaeH nnn
HeucnpasHbIi
[aTuuK
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® OTOMATIK TEST
FONKSIYONU

Otomatik test kontak agilir agilmaz
calismaya baslar.

Herhangi bir sorun yoksa, her iki
gosterge de kisa bir siire yanar.
Sorun 1: Bir radar sensori
arizalysa, ilgili tarafin gdstergesi
once (¢ kez, ardindan stirekli olarak
yanar. Diger taraf yanip soner.
Sorun 2: Her iki radar sensori de
arizallysa, akustik sinyal U¢ kez calar
ve gostergeler yanar.

Calisma sirasindaki ikaz mesaijlari:
Sorun 1: Bir radar sensori
arizalysa, ilgili tarafin gostergesi
surekli yanar.

Sorun 2: Her iki radar sensori de
arizaliysa, gostergelerin ikisi de
surekli yanar.

Not!

Otomatik test sirasinda bir

kusur tespit edilirse, sistem
etkinlestirilmez!

Resim aciklamasi:
Sensorde sorun yok
Hasarli veya arizali sensor

FUNKCJA AUTOTESTU

Autotest rozpoczyna sie natychmiast
po wtaczeniu zaptonu.

Jesli wszystko jest w porzadku, oba
wyswietlacze zaswieca sie na krotko.
Problem 1: Jesli jeden czujnik ra-
darowy jest uszkodzony, wyswietlacz
po odpowiedniej stronie zaswieci

sie trzy razy, a nastepnie $wieci sie
ciggle. Druga strona miga.

Problem 2: Jesli oba czujniki
radarowe s3 uszkodzone, sygnat
akustyczny zabrzmi trzy razy

i wyswietlacze zaswieca sie.
Komunikaty ostrzegawcze podczas

pracy:
Problem 1: Jesli jeden czujnik ra-
darowy jest uszkodzony, wyswietlacz
po odpowiedniej stronie Swieci sie

w sposob ciagty.

Problem 2: Jesli oba czujniki
radarowe s3 uszkodzone, dwa
wyswietlacze $wieca sie w sposdb
ciagty.

Wskazdéwka!

Jesli podczas autotestu zostanie
stwierdzona usterka, system nie
zostanie aktywowany!

Opis rysunku:
Czujnik sprawny
Czujnik uszkodzony lub niesprawny

Sensor diizgiin calisiyor

Hasarli veya
arizali sensor

Czujnik dziata
poprawnie

Uszkodzony lub
uszkodzony czujnik



37

AUTODIAGNOSTICKY
TEST - FUNKCE

Autodiagnosticky test se spousti pri
zapnuti zapalovani.

Pokud je véechno v pofadku, oba
displeje se kratce rozsviti.

Problém 1: V pfipadé zavady na
jednom radarovém senzoru se trikrat
rozsviti displej na prislusné strané,
pak sviti neprerusované. Druha
strana blika.

Problém 2: Pokud jsou vadné oba
radarové senzory, trikrat zazni akus-
ticky signal a displeje sviti.
Vystrazna hlaSeni za provozu:
Problém 1: V pfipadé zavady

na jednom radarovém sen-

zoru nepreruSované sviti displej na
prislusné strané.

Problém 2: Pokud jsou vadné oba
radarové senzory, oba displeje
neprerusované sviti.

Upozornéni!

Bude-Lli pFi autodiagnostickém
testu zjisténa zavada, systém se
neaktivuje!

Popis obrazki:
Senzor v poradku
Poskozeny nebo vadny senzor

® FUNCTIE -
AUTOTESTARE

Autotestarea Tncepe imediat dupa
pornirea contactului.

Dacd totul este Tn ordine, displayurile
lumineaza scurt.

Problema 1: Dacd un senzor radar
este defect, displayul aferent partii
respective lumineaza de trei ori
intermitent si apoi continuu. Cealaltd
parte lumineaza intermitent.
Problema 2: Dacd ambii senzori
radar sunt defecti, semnalul acustic
este emis de trei ori si displayurile
lumineaza.

Mesaje de avertizare in timpul
functionarii.

Problema 1: Daca un senzor radar
este defect, displayul aferent partii
respective lumineaza continuu.
Problema 2: Dacd ambii senzori
radar sunt defecti, ambele displayuri
lumineaza continuu.

Indicatie!

In cazul identificarii unei deficiente Tn
timpul autotestarii, sistemul nu va

fi activat!

Descrierea imaginilor:
Senzor in reguld
Senzor avariat sau defect

Senzor funguje spravné

Senzorul functioneaza
corespunzator

Poskozené nebo
vadny senzor

Deteriorat sau
senzor defect
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@ FUNKTIONS-
BESCHREIBUNG

Wenn das Fahrzeug von anderen
Fahrzeugen Uberholt oder ein aktiver
Spurwechsel durchgefiihrt wird,
leuchtet bei eingeschaltetem Blinker
das entsprechende Display und ein
Warnton ertont, sobald das an-
ndhernde Fahrzeug den Erfassungs-
bereich betritt. Wenn der Blinker
ausgeschaltet ist, wird die entspre-
chende Richtung der Anzeige immer
nur zur Warnung eingeschaltet, wenn
sich das Fahrzeug nahert und der
Erfassungsbereich betreten wird.

Hinweis:

. Der Abstand zwischen Sensoren
und sich bewegenden Objekten
betragt weniger als 5 Meter.

. Die Relativgeschwindigkeit zwischen
Fahrzeug und sich bewegendem
Objekt betragt <40 km / h.

. Wenn die Warnblinkanlage ein-
geschaltet ist, werden sowohl die
rechte als auch die linke Anzeige
immer eingeschaltet, um zu
warnen, wenn sich ein Fahrzeug
nahert und der Erfassungsbereich
betreten wird.

4. Wenn das Fahrzeug riickwarts-

fahrt, ist das System abgeschaltet.

N

w

FUNCTION
DESCRIPTION

If the vehicle is overtaken by other
vehicles or an active lane change

is carried out, the appropriate
display lights up when the direction
indicator is switched on and also a
warning signal sounds as soon as
the approaching vehicle enters the
sensing area. If the direction indica-
tor is switched off, the appropriate
direction appearing on the display is
always only activated as a warning if
a vehicle is approaching and it then
enters the sensing area.

Important:

1. The distance between sensors and
moving objects amounts to less
than 5 metres.

2. The relative speed between vehicle

and moving object is <40 km / h.

. If the hazard warning light is
switched on, both the right and
also the left display are always ac-
tivated in order to give a warning
that a vehicle is approaching and is
about to enter the sensing area.

4. If the vehicle is reversing, the

system is switched off.

w

@ DESCRIPTION DU
FONCTIONNEMENT

Si le véhicule est dépassé par
d'autres véhicules ou si un change-
ment de voie actif est effectué et
que le feu clignotant est activé,
l'afficheur concerné s'allume et

un bip d'avertissement retentit

dés qu'un véhicule en approche
pénétre la zone de détection. Si le
feu clignotant est éteint, la direction
appropriée affichée sur 'afficheur est
toujours activée uniquement a titre
d'avertissement lorsqu'un véhicule
s'approche et pénétre la zone de
détection.

Remarque :

1. La distance entre les capteurs et
les objets en mouvement com-
porte moins de 5 métres.

2. La vitesse relative entre le véhicule
et les objets en mouvement est
<40 km/h.

3.Si les feux de détresse sont
allumeés, l'afficheur de gauche
et celui de droite s'allument en
permanence pour avertir lorsqu‘un
véhicule est en approche et qu'il
est sur le point de pénétrer la zone
de détection.

4. Si le véhicule est en marche ar-

riére, le systéme est désactivé.
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DESCRIZIONE DEL
FUNZIONAMENTO

Se il veicolo viene superato da un
altro veicolo o si esegue un cambio
di corsia, con l'indicatore di direzione
inserito, si illumina il relativo display
0 viene emesso un segnale acustico,
non appena il veicolo in avvicinamen-
to entra nel campo di rilevamento. Se
l'indicatore di direzione é disinserito,
la relativa direzione dell'indicatore
viene attivata sempre e solo come
avvertimento, se il veicolo si avvicina
ed entra nel campo di rilevamento.

Nota:

. La distanza tra i sensori e gli og-
getti in movimento & di meno di
5 metri.

. La velocita relativa tra il veicolo
e l'oggetto in movimento é di 40
km /h.

3. Se l'impianto lampeggia-

tore d'emergenza é attivato,
l'indicatore destro e sinistro
sono sempre attivati per avvisare
quando un veicolo si avvicina ed
entra nel campo di rilevamento.

4. Se il veicolo si sposta in retromar-

cia, il sistema é disattivato.

N

DESCRIPCION DE
LA FUNCION

Cuando el vehiculo es rebasado por
otro o se cambia de carril con la luz
intermitente activada, se ilumina el
indicador correspondiente y se emite
una sefal acustica de advertencia el
momento en que ese vehiculo que se
acerca entra en el drea de captacion.
Si la luz intermitente no esta acti-
vada, la direccion correspondiente de
la indicacion se enciende Unicamente
como advertencia en el momento en
que el otro vehiculo se acercay entra
en el rea de captacion.

Nota:

1. La distancia entre los sensores y
los objetos en movimiento es de
menos de 5 metros.

2. La velocidad relativa entre el
vehiculo y el objeto en movimiento
es <40 km/h.

. Cuando las luces intermitentes de
advertencia estan activadas, se
encienden siempre tanto el indi-
cador derecho como el izquierdo
para advertir de que un vehiculo se
acercay ha entrado en el drea de
captacion.

4. Cuando el vehiculo circula hacia

atras, el sistema esta desactivado.

w

(NL) FUNCTIEBESCHRIJVING

Als het voertuig door andere voer-
tuigen wordt ingehaald of er actief
van rijstrook wordt gewisseld, licht
het betreffende display bij inge-
schakeld knipperlicht op en klinkt er
een waarschuwingssignaal, zodra
een naderend voertuig het regis-
tratiegebied binnenkomt. Als het
knipperlicht uitgeschakeld is, wordt
er aan de betreffende kant alleen een
waarschuwing gegeven, als er een
voertuig nadert en het registratiege-
bied binnenkomt.

Let op:

1. De afstand tussen sensoren en
bewegende objecten bedraagt
minder dan 5 meter.

2. De relatieve snelheid tussen voer-

tuig en bewegend object bedraagt

< 40 km/u.

Als de alarmlichten zijn inge-

schakeld, wordt zowel het display

aan de rechterkant als dat aan de
linkerkant ingeschakeld, als er een
voertuig nadert en het registra-
tiegebied binnenkomt.

4. Als het voertuig achteruitrijdt, is
het systeem uitgeschakeld.

w
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@ DESCRICAO DO
FUNCIONAMENTO

Se o veiculo for ultrapassado por
outros veiculos ou se estiver a
realizar uma mudanca de faixa de
rodagem, soa um sinal acUstico de
aviso e o respetivo display brilha, se
o pisca estiver acionado, assim que
o veiculo em aproximagcdo entrar na
area coberta pelo radar. Se o pisca
nao for acionado, a respetiva direcdo
da indicacdo é sempre e apenas
ligada para advertir o condutor,
sempre que um veiculo se aproximar
e entrar na area coberta pelo radar.

Aviso:

1. A distancia entre os sensores e os
objetos em movimento é inferior
a 5 metros.

. A velocidade relativa entre o
veiculo e o objeto em movimento é
<40 km / h.

. Se o sistema de luzes de emergén-
cia estiver ligado, serdo sempre
ligadas a indicagdo esquerda
e direita, de modo a advertir o
condutor sobre a aproximacao de
um veiculo e a respetiva entrada
na area coberta pelo radar.

4. 0 sistema esté desligado durante

manobras de marcha-atras.

N

w

@ ®YHKUUWUOHAJIbHOE
OMUCAHUE

Koraa aBToMo6usnb o6roHaeT
Zpyroe TpaHcrnopTHoe cpeacTBo,
W NPU aKTUBHOM CMeHe Mosiochl
LBUMKEHUA C BKOYEHHBIM
yKazaTe/ieM noBopoTa 3aropaeTca
COOTBETCTBYIOLLMW AMCTINIEN U
3BYYUT NpenyrnpeamTesibHbIi CUrHan,
KaK To/bKO NpubnualoLLeecs
TpaHCNopTHOE CPeACTBO Bbe3maeT
B 0bnacTb o6HapyreHua. Ecnm
yKa3aTe/lb NOBOPOTa BbIK/IOYEH, TO
COOTBETCTBYIOLLIEE HampaB/ieHue
MHOMKaLMK BCeraa BK/loYaeTcn
TOMBbKO A4/1A NpeaynpeaeHus,
Korga TpaHcropTHoe CpeacTBo
NPUb/IMMKAETCA 1 BbEe3MKaeT B
06/1acTb 06HapyHKeHUS.

YkasaHue:

1. PaccToAHue Meay AaTymkamm
1 OBUNKYLLMMUCA 00bEKTaMM
COCTaB/iAeT MeHee 5 MeTpoB.

2. OTHOCUTeNbHaA CKOPOCTb Mexay
aBTOMOOUNEM U OBUMHKYLLUMCSA
06beKTOM cocTaBiAeT <40 KM/u.

3. Ecnm BRloYeHa cucteMa
aBapuiiHOW CBETOBOM
cUrHanusaumu, To gns
npegynpeaeHUs o NpUbInHKeHUM
TPaHCNOPTHOr 0 CpeACTBa U Bbesae
B 0b651acTb 06HapyeHus Bcerga
BK/1I04AETCA U MpaBbIi U NIeBbIN

KasaTenu.

4. INpu 3apgHeM xofe aBToMobuUnA

cucTeMa OTK/IIoYaeTcs.

® FONKSIYON
ACIKLAMASI

Arac diger araglar tarafindan sollanir
veya aktif bir serit degisimi yapilirsa,
sinyal lambasi agikken ilgili gosterge
yanar ve yaklasan arag algilama
araligina girer girmez bir ikaz sesi
duyulur. Sinyal lambasi kapatilmissa,
gostergenin ilgili yoni sadece arag
yaklastiginda ve algilama araligina
girdiginde uyari olarak acilrr.

Not:

1. Sensorler ve hareketli nesneler
arasindaki mesafe 5 metreden
azdir.

2. Arag ile hareketli nesne arasindaki
bagil hiz <40 km/h'dir.

3. Dortld ikaz isiklari agilmissa, bir
arac yaklastiginda ve algilama
araligina girdiginde uyarmak icin,
hem sag hem de sol géstergeler
daima acilir.

4. Arac geri viteste gidiyorsa, sistem
kapatilir.
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OPIS DZIALANIA

Jesli pojazd jest wyprzedzany

przez inne pojazdy lub nastapi
aktywna zmiana pasa ruchu, to

przy wtgczonym kierunkowskazie
zaswieci sie odpowiedni wyswietlacz
i rozlegnie sie sygnat ostrzegaw-
czy, jak tylko zblizajacy sie pojazd
wejdzie w obszar wykrywania. Jesli
kierunkowskaz jest wytaczony, to
wskaznik z odpowiedniej strony jest
wigczany tylko jako ostrzezenie, gdy
pojazd zbliza sie i wjezdza w obszar
wykrywania.

Wskazéwka:

1. Odlegtos¢ miedzy czujnikami
a poruszajacymi sie obiektami jest
mniejsza niz 5 metrow.

2. Wzgledna predkos¢ miedzy pojaz-
dem a poruszajacym sie obiektem
wynosi <40 km / h.

3. Jesli Swiatta awaryjne sg
wiaczone, to zaréwno prawy,
jak i lewy wskaznik sg zawsze
wiaczane, aby ostrzegac, gdy
jakis pojazd zbliza sie i wjezdza
w obszar wykrywania.

4. System wytacza sie podczas
cofania pojazdu.

(CS) Popis FUNKCI

Kdyz je viz predjizdén jinym
vozidlem nebo kdyZ viz prejizdi

z jednoho pruhu do druhého,
rozsviti se po zapnuti smérovych
svétel prislusny displej. Jakmile do
sledovaného dosahu vjede bliZici se
vozidlo, ozve se vystrazny zvukovy
signal. PFi vypnutych smérovych
svétlech se prislusny smér indikace
zapina vZdy jen za Ucelem vystrahy,
kdyZ se bliZi vozidlo, které vjede do
sledovaného dosahu.

Upozornéni:

1. Vzdalenost mezi senzory a po-
hybujicimi se objekty ¢ini mifn
nez 5 metrd.

2. Relativni rychlost mezi vozidlem

a pohybujicim se objektem ¢ini
< 40 km/h.

. Kdyz jsou zapnuta vystrazna
svétla, vZdy se zapne pravai leva
indikace, které upozormiuji na blizici
se vozidlo, které vjede do sledo-
vaného dosahu.

4. PFi couvani je systém vypnuty.

w

® DESCRIEREA
FUNCTIONARII

In cazul Tn care vehiculul este depasit
de alte vehicule sau se efectueaza

o schimbare activa a benzii de
circulatie, daca vehiculul din aprop-
iere intrd in zona de Tnregistrare, iar
semnalizarea este pornitd, displayul
aferent lumineaza si se emite un
sunet de avertizare. In cazul in care
semnalizarea este opritd, directia
aferentd afisajului porneste pentru
avertizare numai daca vehiculul se
apropie si intra Tn zona de Tnregis-
trare.

Indicatie:
. Distanta dintre senzori si obiectele
mobile este sub 5 metri.

2. Viteza relativa dintre vehicul si
obiectul mobil este de <40 km/h.

3. La pornirea luminilor de avarie
pornesc Tntotdeauna atat afisajul
drept, cat si cel stang, pentru a
avertiza apropierea unui vehicul si
intrarea n zona de nregistrare.

4. La deplasarea vehiculului in

marsarier, sistemul este oprit.
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Montage Radarsensoren
Installing radar sensors
Montage capteurs radar
Montaggio dei sensori radar

Sensor Location v
Calibration Tool o

Montaje de los sensores de radar
Montage radarsensoren

Montagem dos sensores de radar
MoHTa}K paMoNIoKaLIMOHHBIX AATYMKOB

Radar sensérlerin montaji
Montaz czujnikéw radarowych
MontaZ radarovych senzoru
Montaj senzori radar

50° © i
—l / Z ‘H\‘HHHH\‘H\UH ”
50cm 60cm  65cm @ Tear to open
_@rotonte e oo ers et J
‘a ooty ‘o 54 ’ ‘0 i / ‘ ‘e i /

Montageschablone anfertigen.
Preparing the installation template.
Confectionner un gabarit de montage.
Preparare una dima di montaggio.

Confeccionar una plantilla de montaje.

Maak een montagemal.

Criar um gabarito de montagem.
M3roToBbTE MOHTaMHbIN LLAGIOH.
Montaj sablonunun hazirlanmasi.
Przygotowanie szablonu montazowego.
Zhotovte montazni Sablonu.
Confectionarea sabloanelor de montaj.
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. WeiBen Karton 6ffnen und aufklappen.

. Open up the white carton and unfold it.

. Ouvrir et déplier la bofte en carton blanc.

. Aprire la scatola bianca e piegare il coperchio

all'esterno.

. Abra la caja blanca y extiéndala.

. Open de witte doos en klap hem uit.

. Abrir e desdobrar o papeldo branco.

. OTKpOIiTe 1 pasnoxKuTe 6esyto KApPTOHHYI0 KOPOOKY.
. Beyaz kutuyu acin ve kat yerlerini dizlestirin.

. Otworz biaty karton i rozt6z go.

. Otevrete a vyklopte bily karton.

. Deschideti si depliati cutia din carton alb.

NNPNPNDNNNNNDNNDN

. Gestrichelte Bereiche entfernen.

. Remove the areas with a dotted line.

. Enlever les éléments du carton marqués de lignes.
. Rimuovere i campi tratteggiati.

. Retire las areas marcadas con lineas punteadas.
. Verwijder de gearceerde gedeeltes.

. Remover as &reas tracejadas.

. YOanure WTpuxoBaHHble 0bnactu.

. Kesikli isaretlenmis alanlari ¢ikarin.

. Usun pola zaznaczone linig przerywana.

. Odstrarite ¢arkované ¢asti.

. Indepartati segmentele hasurate.
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WWWWWwwwwwwww

. Vorbereitete Schablone.
. Prepared template.

. Gabarit confectionné.

. Dima preparata.

. Plantilla preparada.

. Voorbereide mal.

. Gabarito preparado.

. MoaroToBneHHbIN LIA6/IoH.
. Hazir sablon.

. Przygotowany szablon.
. Pfipravena Sablona.

. Sabloane pregatite.

o I S N L S

. Schablone entlang der gestrichelten Linie um 90 Grad abkanten.

. Fold the template along the dotted line at 90 degrees.

. Plier le gabarit a un angle de 90 degrés le long de la ligne en pointillé.4.
. Piegare a 90 gradi la dima lungo la linea tratteggiata.

. Pliegue la plantilla en 90 grados a lo largo de la linea punteada.

. Vouw de mal langs de stippellijn om in een hoek van 90 graden.

. Dobrar os cantos do gabarito em 90 graus, ao longo da linha tracejada.
. Boonb nyHKTUpHOM NUHWMK 3arHuTe WwabnoH Ha 90 rpagycos.

. Sablonu kesikli ¢izgi boyunca 90 derece kivirin.

. Zegnij szablon pod katem 90 stopni wzdtuz linii przerywane;j.

. Sablonu prehnéte podél prerudované &ary o 90 stupfiti.

. Tndoiti marginile sabloanelor la 90 de grade, de-a lungul liniei hasurate.
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Sensor Schablone anfertigen Confeccionar plantilla para el sensor ~ Sensér sablonunu hazirlama
Preparing the sensor template Sensormal maken Przygotowanie szablonu czujnika
Confectionner le gabarit du capteur  Criar um gabarito para os sensores  Zhotoveni $ablony senzoru
Preparazione della dima per il sensore  UsrotoesneHue wa6noHa patumka Confectionarea sabloanelor senzor

| l

Keep thé sensof
‘ '9 Remove Jocator cérd k

| I
Die Sensorschablone an der gepunkteten Linie , aus dem schattierten Bereich ® der Verpackung herausldsen.
Remove the sensor template along the dotted line from the shaded area ® of the packaging.

Détacher le gabarit du capteur de l'élément grisé de ['emballage au niveau.\&) de la ligne en pointillé autour du gabarit.
Estrarre la dima per il sensore lungo la linea tratteggiata, dal campo ombreggiato ® gella confezione.

Separe la plantilla para el sensor del drea sombreada del \&) embalaje a lo largo de la linea punteada.

Maak de sensormal langs de stippellijn los uit het gearceerde gedeelte @ van de verpakking.

Destacar o gabarito para os sensores, na linha ponteada, da area sombreada @ da embalagem.

OTcoefuHUTe LWABMOH AaTYMKA MO TOHEYHOMN IMHWM U3 3aTEHEHHOM YacTu ® YMaKOoBKM.

Noktali cizgi Uzerindeki sensor sablonunu, ambalajin gélgeli alanindan @ disari ¢ikartin.

Odtacz szablon czujnika po kropkowanej linii z zacienionego pola \&) opakowania.

Sablonu senzoru vyndejte podél te¢kované &ary ze stinované &asti (@) obalu.

Desprindeti sablonul senzor din segmentul umbrit @ al ambalajului, urmarind linia punctata.
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Radarsensor Position bestimmen  Determinar la J:osn:lon del sensor de radar
Determining position of the radarsensor  Positie.van de
Déterminer la position du rad e S

b (LB GO beTETr OnpepfeneHue MosioXeHUs
Determinare la posizione del sensore  paauonokauMoHHOro gaTuMKa

radarsensor bepalen
ica de radar

Radar sensorii konumunu belirleme
Okredeni L

Uréeni polohy radarového senzoru
Determinati pozitia senzorului radar
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@ RADARSENSOR
POSITION BESTIMMEN

Schablone parallel zur Karosserie in
Fahrtrichtung anlegen.

Den Kontaktpunkt an der StoBstange
anhand der Skalierung auf Schablone
bestimmen. Der Uberlappungspunkt
ist der Einbauwinkel des Sensors.
Kennzeichnen Sie diesen Punkt

mit einem wasserldslichen
Markierungsstift.

DETERMINARE

(IT) LA PosIZIONE DEL

SENSORE

Posizionare la dima in parallelo
rispetto alla carrozzeria in direzione
di marcia.

Determinare il punto di contatto

sul paraurti mediante la scala sulla
dima. Il punto di sovrapposizione
corrisponde all'angolo di montaggio
del sensore. Marcare questo punto
con un pennarello idrosolubile.

DETERMINING

(EN) POSITION OF THE

RADAR SENSOR

Set up the template parallel to the
body in the direction of travel.

Fix the point of contact on the
bumper by following the scale on the
template. The point of overlapping is
the installation angle for the sensor.
Mark this point with a highlighter
pen.

DETERMINAR LA
(ES) POSICION DEL SENSOR
DE RADAR

Coloque la plantilla paralela a la car-
roceria en la direccion de marcha.
Determine el punto de contacto en
el parachoques mediante la escala
que se encuentra en la plantilla. EL
punto de solapamiento es el dngulo
de montaje del sensor. Sefalice este
punto con un lapiz de marcacion
soluble en agua.

DETERMINER

LA POSITION DU

Appliquer le gabarit parallélement
par rapport a la carrosserie dans le
sens de marche du véhicule.
Déterminer le point de contact sur le
pare-chocs via la graduation sur le
gabarit. Le point de chevauchement
est l'angle de montage du capteur.
Repérer ce point avec un marqueur
soluble a l'eau.

POSITIE VAN DE

(NL) RADARSENSOR

BEPALEN

Houd de mal in de rijrichting parallel
aan de carrosserie.

Bepaal aan de hand van de schaal-
verdeling op de mal het contactpunt
op de bumper. Het overlappingspunt
geeft de inbouwhoek van de sensor
aan. Markeer dit punt met een mar-
keerstift met wateroplosbare inkt.
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DETERMINAR A POSICAO
DO SENSOR DE RADAR

@D

Encostar o gabarito paralelamente a
carrocaria, no sentido de marcha.
Determinar o ponto de contacto no
para-choques, utilizando a escala do
gabarito. O ponto de sobreposicao

é o0 angulo de montagem do sensor.
Assinalar esse ponto com um mar-
cador soltvel em agua.

OKRESLENIE

POLOZENIA CZUJNIKA

RADAROWEGO

Umieé¢ szablon réwnolegle do nad-
wozia w kierunku jazdy.

Okresl punkt styku na zderzaku za
pomoca skali na szablonie. Punkt
naktadania sie jest katem montazu
czujnika. Zaznacz ten punkt zmywal-
nym wodg pisakiem.

ONPEOE/IEHUE
MOJIOXKEHUA

PAVOJIOKALIMOHHOMO

RV
OATUMKA

Hanowte wabnoH napannensHo
Ky30BY B HanpaB/eHUW OBUKEeHUA.
OnpepenvTe TOYKY KOHTaKTa C
6aMnepoM ¢ NoMoLLbio MacLUTaba
Ha WwabsnoHe. Touka nepexpbITUA
ABNAETCA MOHTaXKHbIM YITIOM
Jatyvka. OTMeTkTe 3Ty TOUKY C
MOMOLLIbIO MapKepa Ha BOOHOM
OCHoBe.

URCENI POLOHY

(CS) RADAROVEHO

SENZORU

Sablonu priloZte ke karoserii
soubézné se smérem jizdy.

Podle stupnice na Sabloné urcete
kontaktni bod na narazniku. Bod
prekryti je Uhlem montaze senzoru.
Tento bod oznacte vodou rozpustnym
znackovacem.

RADAR SENSORU

KONUMUNU

BELIRLEME

Sablonu aracin stirlis yoniinde, ka-
rosere paralel olarak yerlestirin.
Sablon tizerindeki 6lcegi kullanarak,
tampondaki temas noktasini belir-
leyin. Cakisma noktasl, sensoriin
montaj acisidir. Bu noktayi suda
¢ozundr bir isaretleme kalemiyle
isaretleyin.

@ DETERMINATI POZITIA
SENZORULUI RADAR

Amplasati sabloanele paralel cu
caroseria, 1n directia de deplasare.
Determinati punctul de contact de

pe bara de protectie pe sablon, cu
ajutorul scalarii. Punctul de supra-
punere este unghiul de montare al
senzorului. Marcati acest punct cu un
marker solubil.



Einbauhdhe bestimmen Determinar la altura de montaje
Determining installation height Inbouwhoogte bepalen
Définir la hauteur de montage Determinar a altura de montagem

Determinare l'altezza di montaggio OnpeneneHve MOHTa*KHOW BbICOTbI

Montaj yiiksekligini belirleme
Okreslenie wysoko$ci montazu
Uréeni montazni vysky
Determinati Tnaltimea montajului

45cm<H<65¢m

90°

Schablone wie dargestellt anlegen. Encostar o gabarito conforme ilustrado.
Place template as shown. Hanoxkute WabnoH, KaKk n3obparkeHo Ha
Appliquer le gabarit comme illustré. puUCyHKe.

Posizionare la dima come indicato in figura. Sablonu resimde gdsterildigi gibi yerlestirin.
Coloque la plantilla de la manera mostrada. Umies¢ szablon, jak pokazano.

Zet de mal zoals aangegeven tegen het PFiloZte Sablonu podle zndzornéni.

voertuig. Amplasati sabloanele conform imaginii.
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(DE) EINBAUHOHE
BESTIMMEN

Platzieren Sie das Kalibrierungswerkzeug
fur die Sensorposition wie dargestellt
und markieren Sie die Installation-
shohe, die fir Ihre hintere Stof3s-
tange geeignet ist. Die empfohlene
Installationshohe betragt 45 <H <65
cm (1,5 <H <2,1 ft).

DETERMINARE

(T LALTEZZA DI

MONTAGGIO

Posizionare lo strumento di cali-
brazione per la posizione del sensore
come rappresentato in figura e mar-
care l'altezza di installazione indicata
per il paraurti posteriore. L'altezza di
installazione raccomandata é di 45
<H <65 cm (1,5 <H <2,1 ft).

DETERMINING

(EN) INSTALLATION

HEIGHT

Place the calibration tool for the sen-
sor position as shown and mark the
installation height that is suitable for
the rear bumper of your vehicle. The
recommended installation height is
45 <H <65 cm (1.5 <H <2.1 ft).

DETERMINAR

(ES) LA ALTURA DE

MONTAJE

Coloque la herramienta de cali-
bracion para la posicion del sensor
de la manera mostrada y marque la
altura de instalacion adecuada para
su parachoques trasero. La altura de
instalacion recomendada es 45 <H
<65 cm (1,5 <H <2,1 ft).

DEFINIR LA

HAUTEUR DE

MONTAGE

Alignez l'outil d'étalonnage pour la
position du capteur comme illustré et
repérez la hauteur d'installation qui
convient a votre pare-chocs arriére.
La hauteur d'installation recomman-
dée est 45 <H <65 cm (1,5 <H <2.1 ft).

INBOUWHOOGTE
BEPALEN

Plaats het kalibratiewerktuig voor
de sensorpositie zoals afgebeeld

en markeer de installatiehoogte die
geschikt is voor de achterbumper.
De aanbevolen installatiehoogte be-
draagt 45 <h <65 cm (1,5 <h <2,1 ft).
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@ DETERMINAR A
ALTURA DE MONTAGEM

Posicionar a ferramenta de cali-
bracdo da posicdo do sensor, con-
forme ilustrado, e marcar a altura de
instalacdo que seja adequada para

o para-choques traseiro. A altura de
instalacdo recomendada é de 45 <H
<65cm (1,5 <H <2,1 ft).

(PL) OKRESLENIE )
WYSOKOSCI MONTAZU
Dla ustalenia pozycji czujnika
umiesc¢ narzedzie do kalibracji,

jak pokazano, i zaznacz wysokos¢
montazowa, ktodra jest odpowiednia
dla danego zderzaka tylnego. Zale-

cana wysoko$¢ montazowa wynosi
45 <H <65 cm (1,5 <H <2,1 ft).

@ ONPEAENEHUE
MOHTAMHOW BbICOTbI

PasmecTute KannbpoBoYHbIi
MHCTPYMEHT A/1A NMO3ULIMOHMPOBaHNA
[aT4MKa, KaK M306parkeHo Ha
PUCYHKE, U OTMETETE MOHTaMHYI0
BbICOTY, KOTOPaA NoAXOANT

[1A 3apHero 6aMnepa BaLlero
aBToMo6unA. PekoMeHayeMas
MOHTaHaA BbICOTa COCTaBNAeT 45
<B <65 cm (1,5 <B <2,1 dyTa).

URCENi
MONTAZNI VYSKY

Podle znazornéni umistéte kalibracni

nastroj polohy senzoru a oznacte
instalacni vysku vhodnou pro zadni
naraznik. Doporucena instalacni
vyska €ini 45 < H < 65 cm.

® MONTAJ YUKSEKLIGINI
BELIRLEME

Sensor konumu icin kalibrasyon
aletini resimde gosterildigi gibi
yerlestirin ve arka tamponunuz
icin uygun montaj yiksekligini
isaretleyin. Tavsiye edilen montaj
yuksekligi: 45 <H <65 cm (1,5 <H
<2,1ft).

(RQ) DETERMINATI
INALTIMEA MONTAJULUI

Amplasati instrumentul de
calibrare pentru pozitia senzo-
rului conform imaginii si marcati
ndltimea de instalare adecvata
barei dumneavoastra de protectie
posterioare. Indltimea de instalare
recomandatd este de 45 <H <65 cm
(1,5 <H <2,1 ft).
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EINBAUPOSITION
FESTLEGEN

(DE>

Sicherstellen das die Einbauposition
auf einer geeigneten flachen Stelle
ist. Die Stelle sollte so senkrecht wie
moglich zum Boden sein.
AnschlieBend die hintere StoBstange
demontieren.

FIX THE INSTALLATION
POSITION

Make sure that the installation
position is in a suitable flat location.
The place should be as vertical as
possible to the ground.

Then remove the rear bumper.

(FR)

S'assurer que la position de montage
se situe sur une surface plane ap-
propriée. L'endroit doit &tre aussi
perpendiculaire que possible par
rapport au sol.

Déposer ensuite le pare-chocs
arriére.

DETERMINER LA POSI-
TION DE MONTAGE

DETERMINARE LA PO-
SIZIONE DI MONTAGGIO

Verificare che la posizione di montag-
gio si trovi in piano su una superficie
idonea. La posizione dovrebbe es-
sere il pili possibile verticale rispetto
al pavimento.

Quindi smontare il paraurti posteriore.

DETERMINAR LA
POSICION DE MONTAJE

Asegurese de que la posicion de
montaje se encuentra en un lugar
plano y adecuado. El lugar debe
ser lo mas perpendicular posible
respecto del suelo. A continuacion
desmonte el parachoques trasero.

INBOUWPOSITIE
VASTLEGGEN

Zorg ervoor dat de inbouwpositie
zich op een hiervoor geschikt, vlak
gedeelte van de bumper bevindt.

Het betreffende gedeelte moet voor
zover mogelijk loodrecht op de grond
staan. Demonteer vervolgens de
achterbumper.




54

DEFINIR A POSICAO
DE MONTAGEM

(PD

Assegurar que a posicdo de monta-
gem esta localizada numa superficie
plana e adequada. A posicdo deve ser
o mais vertical possivel em relacdo
ao solo.

De seguida, desmontar o para-
choques traseiro.

OMNPEOEJIEHUE
MOHTAMKHOI0

MOJIOXKEHUA
Y6eoutech B TOM, YTO MOHTaXKHoe
MOJOMEHMEe HAaXOAUTCA Ha
NoAXOAsALLel NSI0CKO NOBEPXHOCTU.
3T0 MEeCTO J0/HKHO bbITh
MaKC1MMaJlbHO BEPTUKaSbHbIM
OTHOCWTE/IbHO FPYHTa.
3aTeM LeMOHTUPYITe 3aQHUM
6amnep.

@D

Montaj konumunun uygun ve diiz bir
konumda bulundugundan emin olun.
Konum, miimkiin oldugunca zemine
dik olmalidir.

Ardindan arka tamponu sokin.

MONTAJ KONUMUNU
BELIRLEME

OKRESLENIE MIEJSCA
INSTALACJI

(P

Upewnij sig, ze miejsce instalacji
znajduje sie na odpowiednim
ptaskim obszarze. Miejsce powinno
by¢ jak najbardziej prostopadte do
podtoza.

Nastepnie wymontu;j tylny zderzak.

STANOVENI
MONTAZNI POLOHY

Zajistéte, aby se montazni poloha
nachazela na vhodném plochém
misté. Misto by mélo byt co
nejkolméjsi vici zemi.

Pak demontujte zadni naraznik.

STABILITI POZITIA
DE MONTAJ

(RO

Asigurati-va ca pozitia de montaj se
afla pe un loc adecvat, plat. Locul
trebuie sa fie pe cat posibil perpen-
dicular pe podea.

Apoi demontati bara de protectie
posterioara.
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Die innere Anlagefldche des Sensors im StoBfanger reinigen.

Clean the inner contact face of the sensor in the bumper.

Nettoyer la surface de contact interne du capteur dans le pare-chocs.

Pulire la superficie di appoggio interna del sensore nel paraurti.

Limpie la superficie de contacto interior del sensor en el parachoques.

Reinig het gedeelte aan de binnenkant van de bumper ter hoogte waarvan de sensor komt te zitten.
Limpar o local de montagem do sensor, no interior do para-choques.
OuKnCTUTe BHYTPEHHIOIO MOBEPXHOCTL NpUeraHuA AaTtimka Ha bamnepe.
Sensoriin tampondaki i¢ temas yiizeyini temizleyin.

Oczys¢ wewnetrzng powierzchnie styku czujnika w zderzaku.

Ocistéte vnitini dosedaci plochu pro senzor v narazniku.

Curatati suprafata interioara de amplasare a senzorului din bara de protectie.
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Um die Position des Radarsensors zu lokalisieren verwenden Sie die Magnete und die Sensorschablone. Schablone
senkrecht hinter der StoBstange anlegen und mit den Magneten im Bereich der Markierung positionieren.

In order to pinpoint the position of the radar sensor, make use of the magnets and the sensor template. Place the
template vertically behind the bumper and position it with the magnets in the area that has been marked.

Dans le but de localiser la position du capteur radar, utiliser les aimants et le gabarit du capteur. Appliquer le
gabarit verticalement derriére le pare-chocs et le positionner au niveau du repére a l'aide des aimants.

Per determinare la posizione del sensore radar utilizzare i magneti e la dima del sensore. Poggiare la dima in verti-
cale dietro il paraurti e posizionarla nel campo della marcatura con i magneti.

Para localizar la posicion del sensor de radar, utilice los imanes y la plantilla para el sensor. Coloque la plantilla
verticalmente detras del parachoques y posiciénela con los imanes en el drea en la que se encuentra la marca.

Om de positie van de radarsensor te lokaliseren, gebruikt u de magneten en de sensormal. Zet de mal verticaal
tegen de achterkant van de bumper en positioneer hem met de magneten ter hoogte van de markering.
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Utilizar os imanes e o gabarito para os sensores, para localizar a posi¢do do sensor de radar. Posicionar o
gabarito verticalmente, atras do para-choques e posicionar com os imanes na area da marcacdo.

Ona ornpefesieHnA NooHeHNA pagnoioKalMoHHOro aaTt4ymnKa MCI'IOJ'Ib3y171Te MarHuTbl U LWabnoH AaT4yuKa.
an/IJ'IO)-KIATe LUaboH BEePTUKa/bHO 3a 6aMnep0M n ﬂ03VILI,VIOHI/IpyVITe €ro B 30He MapKMPOBKU C NMOMOLLLbIO MarH1ToB.

Radar sensoriniin yerini belirlemek icin, miknatislari ve sensor sablonunu kullanin. Sablonu dikey olarak tam-
ponun arkasina yerlestirin ve isaretleme alanindaki miknatislarla konumlandirin.

Uzyj magnesow i szablonu czujnika, aby zlokalizowac potozenie czujnika radarowego. Przyt6z szablon pionowo
za zderzakiem i ustal pozycje magnesami w polu oznaczenia.

K lokalizaci polohy radarového senzoru pouZijte magnety a 3ablonu senzoru. Sablonu svisle pfiloZte za naraznik
a pomoci magnet( ji umistéte do oblasti oznaceni.

Pentru localizarea pozitiei senzorului radar, folositi magnetii si sabloanele senzorilor. Amplasati sabloanele
vertical Tn spatele barei de protectie si pozitionati-le cu ajutorul magnetilor Tn zona marcajului.




Den Radarsensor an der vorbereiteten
Position befestigen.

Den Kabelsatz anschlieBen und in
den Innenraum verlegen.

Fix the radar sensor in the position
that has been prepared.

Connect the wiring harness and place
in the vehicle interior.

Fixer le capteur radar a la position
préparée.

Raccorder le faisceau de cables et le
poser dans 'habitacle.

Fissare il sensore radar nella
posizione predisposta.
Collegare i cavi e disporli nel veicolo.

Fije el sensor de radar en la posicion
preparada.

Conecte el juego de cables y tiéndalo
en el habitaculo.

Bevestig de radarsensor op de voor-
bereide plaats.

Sluit de kabels aan en leid ze door
het interieur.

Fixar o sensor de radar na posicdo
preparada.

Conectar a cablagem e instalar no
interior do veiculo.

3aKpenuTe paanosioKaLMOoHHbIN
[OaTuMK B MOAroTOB/IEHHOM MecTe.
[MoaKounTe ryT NPOBOLOB U
MPOJIO¥KMTE €ro B CasioH.

Radar sensorini hazirlanan konuma
sabitleyin.

Kablo setini baglayin ve kabin icine
doseyin.

Zamocuj czujnik radarowy w przygo-
towanym potozeniu.

Podtacz wiazke przewoddéw

i poprowadz do srodka.

Do pFipravené polohy upevnéte
radarovy senzor.

Pripojte kabelovy svazek a uloZte ho
v interiéru.

Fixati senzorul radar Tn pozitia
pregatita.

Conectati setul de cabluri si
transferati-l Tn spatiul interior.
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StoBstange anbauen.
Mount the bumper.
Reposer le pare-chocs.
Montare il paraurti.
Monte el parachoques.
Monteer de bumper.
Montar o para-choques.
YcraHoBuTe 6amnep.
Tamponu takin.
Zamontuj zderzak.
Namontujte naraznik.
Montajul barei de protectie.
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Steuergerat befestigen, Kabelsatz
entsprechend dem Fahrzeug verle-
gen und anschliessen.

Secure the control unit, place the
wiring harness as appropriate for
the vehicle and connect.

Fixer le calculateur, poser et
brancher le faisceau de cables en
fonction du type de véhicule.

Fissare la centralina, disporre i cavi
in base al veicolo e collegarli.

Fije la unidad de control, tienda el
juego de cables de conformidad con
el vehiculo y conéctelo.

Bevestig de regeleenheid, leg de
kabels zoals dat bij dit voertuig de
bedoeling is, en sluit de kabels aan.

Fixar o mddulo de comando, instalar
respetivamente a cablagem no
veiculo e conectar.

3akpenuTe 610K ynpaBneHus,
MPOJIOMKNTE YT NMPOBOAOB B
COOTBETCTBUM C KOHCTPYKLIMEN
aBTOMOGUNA U NOAKIIYUTE ero.

Kontrol Ginitesini sabitleyin, kablo
setini araca uygun sekilde déseyin ve
baglantisini yapin.

Umocuj sterownik, ut6z wiazke
przewoddéw zgodnie z pojazdem
i podtacz.

Upevnéte Fidici jednotku, kabelovy
svazek uloZte podle situace ve vozi-
dle a pfipojte ho.

Fixati unitatea de comanda,
transferati si conectati setul de cab-
luri Tn conformitate cu vehiculul.
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Installationsschema
Installation diagram
Schéma d'installation
Schema di installazione

Anzeige Indicacdo

Display MHanKauma

Affichage Gosterge
Indicatore  Wskaznik
Indicador  Indikator
Indicator Afisaj

Steuergerat
Control unit
Calculateur
Centralina
Unidad de control
Regeleenheid
Mddulo de comando
Bnok ynpaenenua
Kontrol Gnitesi
Sterownik

Ridici jednotka
Unitate de comanda

Direction indicator, left
Feu clignotant gauche
Indicatore di direzione sinistro

Esquema de instalacién
Installatieschema
Esquema de instalacdo
CxeMa MoHTaXa

Pisca esquerda

YKasatenb nosopoTa cnesa

Sol sinyal lambasi

Kierunkowskaz lewy
Levé smérové svétlo
Semnalizator stanga

Radarsensoren
Radar sensors
Capteurs radar
Sensori radar

Sensores de radar

Radarsensoren

destro
Intermitente der. Semnalizator dreapta
Knipperlicht rechts

Kurulum semasi
Schemat instalacji
Schéma instalace
Schema de instalare

Riickfahrlicht Luz de marcha-atras
Reverse light Mapa 3agHero xoga
Feu de recul Geri vites lambasi

Luce retromarcia Swiatto cofania
Luz de marcha atrds Couvaci svétlo

Achteruitrijlicht Lumina de marsarier
Positionslicht Luz de presenca
Position light CTOAHOYHbIV cBET
Feu de position Pozisyon lambasi
Luce di posizione Swiatto pozycyjne
Luz de posicion Obrysové svétlo
Positielicht Lumina de pozitie
Blinker rechts Pisca direita
Direction indicator, right Ykasatens nosopota cnpasa
Feu clignotant droit Sag sinyal lambasi
Indicatore di direzione  Kierunkowskaz prawy

Pravé smérové svétlo

Sensores de radar
PapuonoKaLuoHHble AaTYMKK
Radar sensorleri

Czujniki radarowe

Radarové senzory

Senzori radar
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Montageposition Display Posiciéon de montaje del indicador ~ Gésterge montaj konumu
Installation position display Montagepositie display PotoZenie montazowe wyswietlacza
Position de montage afficheur Posicdo de montagem do display MontaZni poloha displeje
Posizione di montaggio del display MoHTaxHoe nonoxenune gucnnea Display pozitie de montaj

Hinweis: Bitte setzen Sie das Display zwischen Armaturenbrett und A-Saule ein.
Important: Please place the display between the dashboard and the A-pillar.
Remarque : installer l'afficheur entre le tableau de bord et le montant A.

Nota: collocare il display tra il cruscotto e il montante A.

Nota: Coloque el indicador entre el salpicadero y el pilar A.

Let op: Plaats het display tussen het dashboard en de A-stijl.

Aviso: instalar o display entre o painel de instrumentos e o pilar A.

YKasaHue: ycTaHOBUTE AWCI/IeN Meray NPMOOPHOM NaHesbio 1 CToVKoi A.
Uyari: Liitfen gostergeyi gosterge paneli ile A siitunu arasina yerlestirin.
Wskazéwka: Prosze wstawi¢ wyswietlacz miedzy deske rozdzielcza a stupek A.
Upozornéni: Displej umistéte mezi pfistrojovou desku a A-sloupek.

Indicatie: Va rugdm amplasati displayul Tntre tabloul de bord si stalpul A.
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Farbtabelle
Colour table

Table des codes couleurs

Tabella dei colori

Tabla de colores
Kleurentabel

Tabela das cores
Tabnuua useToB

Renk cizelgesi

Tabela koloréw
Tabulka barev

Tabel culori

) D) & )
rs | rosa pink rose rosa rosa rosé
br | braun brown marron marrone marron bruin
bl | blau blue bleu blu azul blauw
rt | rot red rouge rosso rojo rood
gr | hellgrin | light green | vertclair | verde chiaro | verde claro | lichtgroen
sw | schwarz | black negro nero negro zwart
©
rs | rosa pO30BbIit pembe rézowy raZova roz
br | castanho KOpPUYHEBbIN kahverengi | brazowy hnéda maro
bl | azul CUHUIA mavi niebieski modra albastru
rt | vermelho KpacHbIN kirmizi czerwony Cervend rosu
gr | verdeclaro | cBemo-3eneHbiit | aglk yesil jasnozielony | svétle zelena | verde deschis
sw | preto YepHbI siyah czarny cernd negru
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Zeichenerklarung

Explanation of symbols

Definicion de los simbolos

Uitleg symbolen

isaret agiklamasi

Objasnienie symboli

Légende Explicagdo dos simbolos Vysvétleni zna&ek

Legenda YcnoBHble 0603HaYeHUA Explicarea simbolurilor
Display links | Display rechts | Sensor links | Sensor rechts | Steuergerat +R (Blinker rechts) | +L (Blinker links) 58 (Positionslicht)
Display, left Display, right | Sensor, left Sensor, right | Control unit rn%i(c[;itrjlslli'?;ht) ;Ialégtlgercileof?) 58 (Position light)
Afficheur Afficheur Capteur Capteur droit Calculateur +R (feu +L (feu clignotant | 58 (feu de
gauche droit gauche clignotant droit) gauche) position)
Display a Display a Sensore a Sensore a Centralina +R (indicatore di +L (indicatore di 58 (luce di
sinistra destra sinistra destra direzione destro) direzione sinistro) | posizione)
Indicador Indicador der. | Sensor izg. Sensor der. Unidad de +R (intermitente +L (intermitente 58 (luz de
izq. control der.) izq.) posicion)
Display links | Display rechts | Sensor links | Sensor rechts | Regeleenheid | +R (knipperlicht +L (knipperlicht 58 (positielicht)

rechts) links)
Display Display direita | Sensor Sensor Médulo de +R (pisca direita) +L (pisca 58 (luz de pre-
esquerda esquerda direita comando esquerda) senga)
Oucnnen Oucnnei Oatuuk Hatumnk Brok +R (yrkasatenb +L (ykasatenb 58 (CTOAHOYHbIV
cnesa cnpasa cnesa cnpaBa ynpaBneHus noBopoTa crpasa) | MoBopoTa crieBa) cBeT)
Sol gésterge | Sag gosterge | Sol sensor Sag sensor Kontrol +R (Sag sinyal +L (Sol sinyal 58 (Pozisyon
Unitesi lambasi) lambasi) lambasi)

Wyswietlacz | Wyswietlacz Czujnik lewy | Czujnik Sterownik +R (kierunk- +L (kierunk- 58 ($wiatto pozy-
lewy pracy prawy owskaz prawy) owskaz lewy) cyjne)
Displej Displej nap- Senzor Senzor nap- Ridici jed- +R (pravé smérové | +L (levé smérové 58 (obrysové
nalevo ravo nalevo ravo notka svétlo) svétlo) svétlo)
Display Display Senzor Senzor Unitate de +D (semnalizator +S (semnalizator | 58 (lumina de
stanga dreapta stanga dreapta comanda dreapta) stanga) pozitie)




Schaltplan Esquema eléctrico Baglanti semasi

Circuit diagram Schakelschema Schemat elektryczny
Schéma électrique Esquema elétrico Schéma zapojeni
Schema elettrico JneKkTpUyecKas cxeMa Schema electrica

Display left  Display right
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KALIBRIERUNG

Kalibrierung nach der Installation wie
folgt durchflhren:

Das Fahrzeug auf eine Geraden
Flache abstellen.

Sicherstellen das zwei Meter hinter
dem Fahrzeug kein Hindernis
steht.

Die Warntontaste am linken oder
rechten Display driicken und die
Zindung einschalten.

Nach erfolgreicher Kalibrierung
erfolgt flr ein drei Sekunden ein
Warnton und das Display leuchtet
permanent. Ziindung ausschalten
und anschlieBend eine Probefahrt
durchfihren.

(EN) CALIBRATION

After installation is complete, carry

out calibration as follows:

« Park vehicle on an even surface.

« Make sure that there is no obstacle
for two metres behind the vehicle.

« Press the warning signal button on
the left or right display and start
the ignition.

After successful calibration, a warn-

ing signal is given for three seconds

and the display lights up permanent-

ly. Switch off ignition and then carry

out a test drive.

ETALONNAGE

Effectuer l'étalonnage a l'issue de

l'installation comme suit :

« Placer le véhicule sur une surface
plane.

« S'assurer de l'absence d'obstacles
a deux métres derriére le véhicule.

« Appuyer sur la touche du bip
d'avertissement sur ['afficheur
gauche ou droit et mettre le con-
tact.

Aprés avoir effectué |'étalonnage

correctement, un bip d'avertissement

retentit pour une durée de trois

secondes et l'afficheur s'allume en

permanence. Couper le contact et

faire ensuite un essai sur route.
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(IT) cALIBRAZIONE

Dopo l'installazione eseguire la
calibrazione come segue:

« Parcheggiare il veicolo su una
superficie piana.

Verificare che non vi siano ostacoli
dietro il veicolo per una distanza di
due metri.

Premere il tasto del segnale acus-
tico sul display destro o sinistro e
inserire l'accensione.

Se la calibrazione é stata eseguita
correttamente viene emesso per

tre secondi un segnale acustico e il
display € illuminato fisso. Disattivare
l'accensione ed eseguire un giro di
prova.

Después de la instalacion, lleve a
cabo la calibracion de la siguiente
manera:

Estacione el vehiculo sobre una
superficie recta.

Asegurese de que no haya ninglin
obstaculo en una distancia de dos
metros detras del vehiculo.
Presione la tecla de la sefial acus-
tica de advertencia en el indicador
izquierdo o derecho y conecte el
encendido.

Después de que la calibracion se
haya realizado con éxito se escucha-
ra durante tres segundos una sefial
acustica de advertencia y el indicador
se iluminara de forma permanente.
Desconecte el encendido y lleve a
cabo un recorrido de prueba.

Voer na de installatie als volgt de

kalibratie uit:

« Zet het voertuig op een horizontaal
vlak.

« Zorg ervoor dat er achter het voer-
tuig een ruimte van twee meter vrij
is van obstakels.

« Druk op de toets voor het waar-
schuwingssignaal op het linker of
het rechter display en schakel het
contact in.

Als de kalibratie met succes is

uitgevoerd, klinkt er drie seconden

lang een waarschuwingssignaal

en licht het display ononderbroken

op. Schakel het contact uit en maak

vervolgens een proefrit.
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CALIBRACAO

Ap6s a instalagdo, calibrar o sistema
da seguinte forma:

« Estacionar o veiculo numa super-
ficie plana.

Assegurar que ndo existe qualquer
obstaculo dois metros atras do
veiculo.

Pressionar o botdo do sinal acts-
tico de aviso, no display esquerdo
ou direito, e ligar a ignicdo.

Assim que a calibragdo for concluida
com sucesso, soa, durante trés
segundos, um sinal acustico de aviso

e o display brilha continuamente.
Desligar a ignicdo e realizar seguida-
mente uma prova de estrada.

KAJIMEPOBKA

BeinonHuTe KanmMbpoBKy nocne

MOHTaxKa crefytoLnM o6pasoM:

« YcTaHoBWTe aBTOMO6Wb Ha
POBHYI0 NMOBEPXHOCTb.

« Y6enuTech B TOM, YTO 3a ABa
MeTpa OT aBTOMO6UNA c3aau HeT
npenaTcTBUN.

o HaMuTe KHOMKY
npegynpeauTesibHOro 3ByKOBOMO
CWUrHasna Ha leBoM Wfu NpaBoM

aucnnee 1 BKAOYUTE 3anraHue.

Mocne ycneluHow KannbpoBKM

B TeYeHWe Tpex CeKyH[, 3ByHUT
npeaynpeauTenbHbIA CUrHan u
HenpepbIBHO FOPUT AMCTIEN.
BbIKntounTe 3aXKuraHue, a 3atem
BbINOSIHWTE NPOGHYI0 NOE3KY.

KALIBRASYON

Kurulumdan sonra asagidaki gibi
kalibrasyon yapin:

Araci diz bir satih Uzerine park
edin.

Aracin iki metre arkasinda hicbir
engel bulunmadigindan emin olun.
Sol veya sag gosterge Uzerindeki
ikaz sesi digmesine basin ve
kontag agin.

Basarili bir kalibrasyondan sonra ti¢
saniye boyunca bir ikaz sesi duyulur
ve gosterge slrekli olarak yanar.
Kontagi kapatin ve ardindan bir
deneme siiriisi yapin.




KALIBRACJA

Wykonaj kalibracje po zainstalow-
aniu w nastepujacy sposob:

Ustaw pojazd na ptaskiej powier-
zchni.

Upewnij sig, ze dwa metry za
pojazdem nie ma przeszkody.
Nacisnij przycisk dzwieku
ostrzegawczego na lewym lub
prawym wyswietlaczu i wtacz
zapton.

Po udanej kalibracji przez trzy
sekundy rozlegnie sie sygnat os-
trzegawczy, a wyswietlacz zaswieci
sie na state. Wytacz zapton, a

69 nastepnie przeprowadz jazde prébna.

@ KALIBRACE

Po instalaci proved'te nasledujicim
zptsobem kalibraci:

« Vozidlo odstavte na rovnou plochu.
« Zajistéte, aby se dva metry za voz-

idlem nenachazely Zadné prekazky.

« Stisknéte tlacitko vystrazného
zvukového signalu na levém nebo
pravém displeji a zapnéte zapal-
ovani.

Po Uspésné kalibraci se na tfi

sekundy ozve vystraZny zvukovy

signal a displej bude neprerusované
svitit. Vypnéte zapalovani a pak
proved'te zkugebni jizdu.

CALIBRARE

Efectuati calibrarea dupa instalare,

dupa cum urmeaza:

« Parcati vehiculul pe o suprafatd
dreapta.

« Asigurati-va ca nu se afla niciun
obstacol pe o distanta de doi metri
n spatele vehiculului.

» Apasati tasta de avertizare de pe
displayul din stanga sau dreapta si
porniti contactul.

Dup efectuarea calibrarii urmeaza

un sunet de avertizare timp de una

pana la trei secunde, iar displayul
lumineaza continuu. Opriti contactul,
apoi efectuati o cursa de proba.
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FUNKTIONSTEST

Der Funktionstest sollte nur auf
StraBenabschnitten durchgefihrt
werden, auf denen das Fahrmandver
sicher durchgefiihrt werden kann.
Test-Fahrzeug mit gleichmaBiger
Geschwindigkeit auf einer Fahrspur
fahren.

Ein zweites Fahrzeug sollte sich aus
dem Rickwartigen Bereich auf einer
anderen Fahrspur annahern und zum
Uberholen ansetzen.

Blinker am Testfahrzeug entspre-
chend der Uberholspur einschalten.
Tritt das Uberholende Fahrzeug in
den Erfassungsbereich ein, leuchtet
das Display und der Warnton ertont.

(EN) FUNCTION TEST

This function test should only be per-
formed on stretches of road where
driving manoeuvres can be carried
out in safety.

The test vehicle is to be driven along
one lane at a smooth and steady
speed.

A second vehicle should then ap-
proach from behind in a different lane
and prepare to overtake.

Turn on the direction indicator on the
test vehicle as if to move over into
the overtaking lane. As soon as the
overtaking vehicle enters the sensing
area, the display lights up and the
warning signal sounds.

@ TEST DE
FONCTIONNEMENT

Il est conseillé de tester le fonc-
tionnement uniquement sur des
troncons de route ot les manceuvres
peuvent étre réalisées en toute
sécurité.

Conduire un véhicule d'essai sur une
voie a vitesse constante.

Un deuxiéme véhicule s'approche
par derriére sur la méme voie et
s'appréte a faire un dépassement.
Mettre les feux clignotants sur le
véhicule d'essai en fonction de la
voie de dépassement. Dés que le
véhicule qui dépasse pénétre la zone
de dépassement, l'afficheur s'allume
et un bip d'avertissement retentit.
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PROVA DI
FUNZIONAMENTO

La prova di funzionamento dovrebbe
essere eseguita soltanto su tratti di
strada in cui la manovra di guida puo
essere eseguita in modo sicuro.
Guidare il veicolo di prova su una
corsia ad una velocita omogenea.
Un secondo veicolo dovrebbe av-
vicinarsi nell'area posteriore su
un‘altra corsia e iniziare la manovra
di sorpasso.

Accendere l'indicatore di direzione
sul veicolo di prova in base alla
corsia di sorpasso. Se il veicolo che
sta eseguendo il sorpasso entra
nell'area di rilevamento, il display si
illumina e viene emesso un segnale
acustico.

PRUEBA DE
FUNCIONAMIENTO

La prueba de funcionamiento solo
debe realizarse en tramos de car-
retera en los que puedan llevarse

a cabo estas maniobras de forma
segura.

Conduzca el vehiculo de prueba con
una velocidad constante por un solo
carril.

Un segundo vehiculo debe acercarse
desde atras por otro carril y dispon-
erse arebasar.

Active la luz intermitente en el ve-
hiculo de prueba en el lado del carril
para rebasar. Una vez que el vehiculo
que esta rebasando entre en el area
de captacion, se encenderad el indica-
dor y se emitird la sefal acUstica de
advertencia.

QNL) FUNCTIETEST

De functietest mag alleen plaats-
vinden op weggedeeltes waar

de manoeuvre veilig kan worden
uitgevoerd.

Rij met het testvoertuig met gelijk-
matige snelheid over een rijstrook.
Laat een tweede voertuig het testvo-
ertuig over een andere rijstrook van
achteraf naderen en laat het tweede
voertuig het testvoertuig beginnen
in te halen.

Schakel bij het testvoertuig het knip-
perlicht aan de kant van de inhaal-
baan in. Zodra het inhalende voertuig
het registratiegebied binnenkomt,
licht het display op en klinkt het
waarschuwingssignaal.
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@ TESTE DE
FUNCIONAMENTO

0 teste de funcionamento deve
apenas ser realizado em estradas
onde estas manobras podem ser
realizadas em seguranca.

Conduzir o veiculo a uma veloci-
dade constante na mesma faixa de
rodagem.

Um segundo veiculo deve aproximar-
se pela retaguarda, noutra faixa de
rodagem, e iniciar uma ultrapas-
sagem.

Ligar o pisca no veiculo de teste, de
acordo com a faixa de rodagem de
ultrapassagem. Assim que o veiculo,
que se aproxima na retaguarda,
entrar na area coberta pelo sensor
de radar, o display brilha e o sinal
acustico de aviso soa.

@ MPOBEPKA
OYHKLUWOHUPOBAHUA

MpoBepKry dyHKLMOHMPOBaHWS
crenyeT NPoOBOAWTL TOMbKO Ha

Tex y4acTKax [4oporu, rae MOHHO
6e30MacHo BbIMOHATL MaHeBpbI.
MpoeppTe Ha TecToBOM aBTOMObUIIE C
paBHOMepHOW CKOPOCTLIO Mo Jopore.
Btopoit aBToMO6MSIb [0MKEH
NPUBIN3UTLCA K HEMY C3aau U
Ha4aTb 06roH.

BrniounTe yKasaTenb nosopoTa

Ha TecToBOM aBToMobue B
COOTBETCTBMM C NOJIOCOI 06roHa.
Kora aBToMo6u/b, BbINOHALLNIA
06roH, BbesaeT B 06/1acTb
obHapyeHun, aucren 3aropaerca
1 3BYYUT NpeaynpeamnTesibHbIin
curHan.

FONKSIYON TESTI

Fonksiyon testi, yalnizca bu suris
manevralarinin givenli bir sekilde
yapilabilecegdi yol bolimlerinde
gerceklestirilmelidir.

Test aracini sabit hizla bir serit Gzer-
inde sirin.

ikinci bir arac arka alandan diger

bir seride yaklasmali ve sollamaya
baslamalidir.

Test aracindaki sinyal lambasini sol-
lama seridine uygun olarak agin. Sol-
lama yapan arag algilama araligina
girdiginde, gosterge yanar ve bir ikaz
sesi duyulur.

Bi-Bi-Bi-
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TEST DZIALANIA

Na test dziatania nalezy wybra¢
wytacznie taki odcinek drogi, gdzie
mozna bezpiecznie wykona¢ manewr
jazdy.

Prowad? pojazd testowy na pasie
jezdni ze stata predkoscia.

Drugi pojazd powinien zbliza¢

sie z tytu na innym pasie i zacza¢
wyprzedzac.

Wiacz kierunkowskaz od strony
wyprzedzajacego pojazdu. Jesli
pojazd wyprzedzajacy wjedzie

w obszar wykrywania, wyswietlacz
zaswieci sig i rozlegnie sie sygnat
ostrzegawczy.

(CS) TEST FUNKENOSTI

Zkousku funkcnosti byste méli
provadét pouze na silni¢nich Usecich,
na nichZ lze jizdni manévry bezpeéné
provadét.

Testovanym vozidlem jed'te ustale-
nou rychlosti v jizdnim pruhu.

Druhé vozidlo by se mélo blizit
zezadu v druhém jizdnim pruhu

a zait predjizdét.

Na testovaném vozidle zapnéte
smérové svétlo na strané, na které
se nachazi pruh s druhym vozidlem.
Jakmile pFedjizdéjici vozidlo vjede
do sledovaného dosahu, rozsviti se
displej a ozve se vystrazny zvukovy
signal.

TEST DE FUNCTIONARE

Testul de functionare trebuie efectuat
numai pe segmente de drum pe

care manevra de deplasare poate fi
efectuatd n siguranta.

Conduceti vehiculul de testare cu
viteza constanta, pe o singura banda.
Un al doilea vehicul ar trebui sa se
apropie din partea din spate de pe o
altd banda si s& Tnceapa depasirea.
Porniti semnalizatorul vehiculului

de testare corespunzator benzii de
depasire. Tn cazul in care vehiculul
aflat in depdsire intrd Tn zona de
perceptie, se aprinde display-ul si se
emite semnalul de avertizare.
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FEHLERSUCHE

Displaybeleuchtung oder Warnton
ohne Funktion

Elektrischer Anschluss fehlerhaft
Sicherung defekt
Kabelverbindungen schadhaft
Steuergerat defekt

Display defekt

Die Relativgeschwindigkeit des
bewegenden Objekts ist niedriger
als 5 km/h oder héher als 40 km/h
Warnblinkanlage ist eingeschaltet

Display leuchtet dauernd ohne

Gefahrensituation

« Steuergerat defekt

« Radarsensor defekt

« Kabelverbindung zum Sensor
fehlerhaft

In folgenden Situationen kdnnen

Fehlfunktionen auftreten:

« Fehlerhafte Installation

« Schlechte Wettersituation wie
Sturm oder Schnee

« Metallobjekte im nahen Bereich
der Sensoren

« Die Relativgeschwindigkeit des
bewegenden Objekts ist niedriger
als 5 km/h oder héher als 40 km/h

(EN) TROUBLESHOOTING

Display lighting or warning signal
not functioning

Electrical connection faulty

Fuse faulty

Cable connections defective
Control unit faulty

Display defective

The relative speed of the moving
object is lower than 5 km/h or
higher than 40 km/h

« Hazard warning light is switched on

Display lights up permanently

without any hazardous situation

occurring

« Control unit faulty

« Radar sensor defective

« Cable connection to the sensor
faulty

Malfunctioning can occur in the

following situations:

« Incorrect installation

« Adverse weather conditions such
as storms or snow

« Metal objects in close proximity to
the sensors

« The relative speed of the moving
object is lower than 5 km/h or
higher than 40 km/h

DEPANNAGE

Eclairage afficheur ou bip
d'avertissement ne fonctionne pas

» Raccordement électrique non

conforme

o Fusible défectueux

« Connexions de cable endommagées

« Calculateur défectueux

o Afficheur défectueux

« La vitesse relative des objets en
mouvement est inférieure a 5 km/h
ou supérieure a 40 km/h

o Les feux de détresse sont allumés

L'afficheur s allume en perma-

nence bien qu‘aucune situation de

danger n'est détectée

« Calculateur défectueux

« Capteur radar défectueux

« Connexion de cable vers le capteur
défectueuse

Des dysfonctionnements peuvent

survenir dans les situations

suivantes :

« Installation non conforme

o Intempéries comme les tempétes
ou les chutes de neige

« Objets métalliques a proximité des
capteurs

« Lavitesse relative des objets en
mouvement est inférieure a 5 km/h
ou supérieure a 40 km/h
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(IT) RICERCA GUASTI

Illuminazione del display o seg-
nale acustico senza funzione

Collegamento elettrico errato
Fusibile difettoso

Connettori cavi danneggiati
Centralina difettosa

Display difettoso

La velocita relativa dell'oggetto in
movimento € inferiore a 5 km/h o
superiore a 40 km/h

« Limpianto luci d'emergenza ¢ at-
tivato

Display illuminato fisso senza

situazione di pericolo

« Centralina difettosa

« Sensore radar difettoso

« Connessione cavo al sensore er-
rata

Un funzionamento errato pué ver-

ificarsi nelle seguenti situazioni:

« Installazione errata

« Condizioni meteo cattive ad es.
bufera o neve

« Oggetti di metallo nelle vicinanze
dei sensori

« Lavelocita relativa dell'oggetto in
movimento & inferiore a 5 km/h o
superiore a 40 km/h

(ES) BUSQUEDA DE FALLOS

La iluminacién del indicador o la

sefial actstica de advertencia no
funciona

La conexion eléctrica esta defectuosa
El fusible esta averiado

Las conexiones de los cables estan
dafiadas

La unidad de control estd defectuosa
Elindicador esta defectuoso

La velocidad relativa del objeto en
movimiento es inferior a 5 km/h o
superior a 40 km/h

El sistema de intermitentes esta
activado

El indicador se ilumina de forma

permanente sin ninguna situacion

de peligro

« Launidad de control esta defec-
tuosa

« Elsensor de radar esta defectuoso

« Laconexion de cable al sensor
esta defectuosa

En las siguientes situaciones se

pueden producir funcionamientos

erréneos:
« Instalacion incorrecta

« Condiciones climaticas desfavora-
bles, como tormenta o njeve

. Objetos metalicos en el drea
cercana a los sensores

« La velocidad relativa del objeto en
movimiento es inferior a 5 km/h o
superior a 40 km

(NL) FoUTOPSPORING

Displayverlichting of waarschu-
wingssignaal werkt niet

« Elektrische aansluiting niet in orde
Zekering defect
Kabelverbindingen beschadigd
Regeleenheid defect

Display defect

De relatieve snelheid van het
bewegende object is lager dan 5
km/u of hoger dan 40 km/u
Alarminstallatie is ingeschakeld

Display licht ononderbroken op

zonder dat er een gevaarlijke

situatie is

 Regeleenheid defect

« Radarsensor defect

« Kabelverbinding met de sensor
niet in orde

In de volgende situaties kun-

nen er storingen in de werking

optreden:

« Verkeerde installatie

« Slechte weersomstandigheden
zoals storm of sneeuw

« Metalen objecten in de buurt van
de sensoren

« De relatieve snelheid van het
bewegende object is lager dan 5
km/u of hoger dan 40 km/u
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LOCALIZAGAO DE ERROS

A iluminacdo do display néo
funciona ou o sinal acustico de
aviso nado soa

Ligacdo elétrica com defeito
Fusivel com defeito

Ligacdes dos cabos com defeito
Modulo de comando com defeito
Display com defeito

A velocidade relativa do objeto em
movimento é inferior a 5 km/h ou
superior a 40 km/h

0 sistema de luzes de emergéncia
esta ligado

Display brilha continuamente sem

situacao de perigo

» Mddulo de comando com defeito

« Sensor de radar com defeito

« Ligacdo dos cabos do sensor com
defeito

Podem ocorrer falhas de funcion-

amento nas situagoes seguintes:

« Instalacdo mal executada

« Condicoes climatéricas adversas
como tempestade ou queda de neve

« Objetos metélicos proximos dos
sensores

« Avelocidade relativa do objeto em
movimento é inferior a 5 km/h ou
superior a 40 km/h

NoucK

MopaceeTka gucnnea unu
npeaynpeauTesibHbIA 3BYKOBOU
curHan He pa6oratort

» HewncnpaBHo anekTpuyeckoe
noaKmoveHne

« HewcnpaBeH npefoxpaHuTenb

« MoBpeaeHbl KabenbHble
coefvHeHnA

» HeuncnpaseH 610K ynpasneHua

» HewcnpaseH gucnnen

» OTHocuTe/bHaA CKOPOCTb
[BVMYLLLErocA 06beKTa coCTaBAeT
MeHee 5 KM/4 nnu 6onee 40 KM/4

« CucremMa aBapuinHON CBETOBOW
CUrHanM3aLmm BRIKYeHa

Avcnnei roput HenpepbIBHO Npu

OTCYTCTBUM OMACHBIX CUTYaLMA

« HeucnpaseH 610K yrnipaBneHus

« HeucnpaBeH paguonoKaLMoHHbIN
JaTumK

« HencnpaBHo KabenbHoe
coefiIMHeH1e C AaTYMKOM

B cnepyowmx cutyaumax

BO3MOKHa HeucnpaBHas paboTa:

o HenpaBunbHbI MOHTaM

« HebnaronpuaTHble norogHble

CNIOBWSA, HanpuMep, Bypa Unu cHer

« MeTtannuueckme npeameTsl Bosfe
OaTuMKoB

» OTHoCUTeNbHaA CKOPOCTb
[OBUKYyLLeroca 06'beKTa cocTaBnaeT
MeHee 5 KM/4 unu 6onee 40 KM/Y

HATA ARAMA

Gosterge aydinlatmasi veya ikaz
sesi islevsiz

« Elektrik baglantisi hatali
Sigorta arizali

Kablo baglantisi hasar gérmis
Kontrol Unitesi arizali
Gosterge arizali

Hareketli nesnenin bagil hizi 5
km/h'den daha distik veya 40
km/h'den daha yiiksek

Dértli ikaz 1siklart acik

Gasterge tehlikeli bir durum

olmadan siirekli yaniyor

« Kontrol Unitesi arizali

« Radar sensori arizali

« Sensore giden kablo baglantisi
hatali

Asagidaki durumlarda hatali

fonksiyonlar ortaya cikabilir:

« Hatali kurulum

« Firtina veya kar gibi kot hava
kosullar

« Sensorlerin yakin alaninda metal
nesneler

« Hareketli nesnenin bagil hizi 5
km/h'den daha dusiik veya 40
km/h'den daha yliksek
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(PL) POSZUKIWANIE USTEREK

Nie dziata podéwietlenie
wyswietlacza lub dzwiek
ostrzegawczy

Wadliwe podtaczenie elektryczne
Uszkodzony bezpiecznik
Uszkodzone potaczenia prze-
wodow

Uszkodzony sterownik
Uszkodzony wyswietlacz
Wzgledna predkos¢ poruszajgcego
sie obiektu jest mniejsza niz 5
km/h lub wyzsza niz 40 km/h

« Wiaczone sa $wiatta awaryjne

Wyswietlacz swieci w sposdb

ciagty pomimo braku niebezpiec-

znej sytuacji

» Uszkodzony sterownik

« Uszkodzony czujnik radarowy

« Wadliwe podtaczenie przewodow
do czujnika

Wadliwe dziatanie moze wnstapit’:

w nastepulicych sytuacjach:

« Nieprawidtowo wykonana insta-
lacja

« Zte warunki pogodowe, takie jak
burza lub $nieg

« Metalowe przedmioty w poblizu
czujnikow

* Wzgledna predkosc poruszajacego
sie obiektu jest mniejsza niz 5
km/h lub wyzsza niz 40 km/h

(CS) VYHLEDANI ZAVADY

Nefunké&ni osvétleni displeje nebo
vystraZny zvukovy signal

Chybné elektrické pFipojeni
Vadna pojistka

Poskozena kabelova propojeni
Vadna Fidici jednotka

Vadny displej

Relativni rychlost pohybujiciho se
objektu je mensinez 5 km/h nebo
vyssi nez 40 km/h

« Jsou zapnuta vystrazna svétla

Displej nepFerusované sviti,

i kdyZ nehrozi nebezpeé&i

« Vadna Fidici jednotka

« Vadny radarovy senzor

« Chybné kabelové propojeni se
senzorem

K chybnému fungovéni miZe dojit

v nasledujicich situacich:

« Chybna instalace

« Spatné povétrnostni podminky,
napfiklad bourka nebo snézeni

« Kovové objekty v blizkosti senzor(i

« Relativni rychlost pohybujiciho se
objektu je mensi nez 5 km/h nebo
vyss$i nez 40 km/h

CAUTAREA DEFECTELOR

Iluminarea displayului sau sunetul
de avertizare nefunctionale

Racord electric defectuos
Siguranta defecta

Conexiuni cabluri defecte
Unitate de comanda defecta
Display defect

Viteza relativa a obiectului mobil
este mai mica de 5 km/h sau mai
mare de 40 km/h

« Luminile de avarie sunt pornite

Displayul lumineaza continuu fara
o situatie periculoasa

« Unitate de comand3 defect

« Senzor radar defect

« Conexiune cablu la senzor defecta

Defecte pot aparea in

urmatoarele situatii:

« Instalare incorectd

« Situatie atmosferica nefavorabila
precum furtuna sau zapada

« Obiecte metalice Tn apropierea
senzorilor

« Viteza relativa a obiectului mobil
este mai mica de 5 km/h sau mai
mare de 40 km/h



Bei Fragen oder Einbauproblemen, wenden Sie sich bitte an den HELLA Kundendienst, den GroBhandler
oder an lhre Werkstatt. Weitere Informationen finden Sie auch auf unserer Internetseite
(www.hella.com/techworld)

If you have any questions or problems with the installation, please contact HELLA Customer Services, a
wholesaler or your garage. Further information is available on our website
(www.hella.com/techworld)

Pour toute question ou en cas de problémes de montage, veuillez contacter le S.A.V. ou le distributeur
@ HELLA ou bien vous adresser a votre garagiste. Vous trouverez également des informations
complémentaires sur notre site Internet (www.hella.com/techworld)
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Per eventuali domande o problemi di installazione contattare ['Assistenza Clienti HELLA, il grossista o
@ rivolgersi alla propria officina. Ulteriori informazioni sono disponibili anche sul nostro sito web
(www.hella.com/techworld)

En caso de dudas o preguntas a la hora del montaje, llame al servicio de atencion al cliente de HELLA o
dirijase a su Distribuidor o Taller. Encontrara mas informacion en nuestra pagina web
(www.hella.com/techworld)

Neem bij vragen of inbouwproblemen contact op met de HELLA klantenservice,
de groothandel of het garagebedrijf. Meer informatie is ook te vinden op onze website
(www.hella.com/techworld)



Contactar o servico de assisténcia da HELLA, o revendedor grossista ou a sua oficina, no caso de duvi-
@ das ou problemas de montagem. Mais informagdes podem ser consultadas na nossa pagina de Internet
(www.hella.com/techworld)

C ntobbIMV BONpOcaMM 0 MOHTaXKe Unu npy Mpo6ieMax ¢ MOHTaXOoM 06paLLiaiTeCh B CEPBUCHYIO CITyHOY
@ HELLA, K ortoBOMy NpoAaBLLy Wiv B BaLLy MacTepckyto. C ononHUTeNbHOM MHGOPMALMEN Bbl TaKXKE MOKETe
03HaKOMUTLCA Ha HalleM Beb-caiTe (www.hella.com/techworld)

® Herhangi bir sorunuz veya montaj probleminiz oldugunda, liitfen HELLA miisteri hizmetleri, toptanci veya arag
servisiniz ile iletisime gecin. Daha ayrintili bilgileri web sitemizde de bulabilirsiniz (www.hella.com/techworld)
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W razie pytan lub problemdéw z zamontowaniem nalezy skontaktowac sie z dziatem obstugi klienta firmy
@ HELLA, ze sprzedawca lub z warsztatem. Dalsze informacje mozna znalez¢ réwniez na naszej stronie
(www.hella.com/techworld)

V pripadé dotazli nebo problémt s montaZi se obracejte na zakaznicky servis spole¢nosti HELLA,
na velkoobchodniho prodejce nebo na svij servis. Dalsi informace najdete také na nasem webu
(www.hella.com/techworld)

in caz de intrebari sau probleme la montaj, va rugam sa va adresati serviciului pentru clienti HELLA,
@ comerciantului sau atelierului dumneavoastra. Informatii suplimentare gasiti si pe pagina noastra de internet
(www.hella.com/techworld)






